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投资者关系活

动类别

□特定对象调研 □分析师会议

□媒体采访 □业绩说明会

□新闻发布会 □路演活动

□现场参观

√其他 （电话会议）

参与单位名称

及人员姓名

天风证券、银华基金、东吴证券、易方达基金、泉果基金、国泰海

通资管、农银汇理、中欧基金、汇添富基金、工银瑞信、Aspex、

Point72、中国人寿资产、国投瑞银基金、Willing Capital、华泰资

产、中信资管等 110家机构和个人投资者。

时间 2025年 8月 27日 9:30-10:30

地点 电话会议

上市公司接待

人员姓名
董事会秘书罗丽娇女士、科盟创新产品总监金岳勋先生

投资者关系活

动主要内容介

绍

一、问答环节：

Q：公司子公司科盟创新目前主要产品方向及进展情况？

A：科盟创新目前主要围绕谐波减速机、关节模组及摆线减速机三

大产品方向展开布局。自成立便拟定了产品开发思路，并持续结合

市场需求和发展趋势，动态优化与迭代产品方向。在谐波减速机领

域，公司重点开发轻量化产品，通过采用铝钢复合及特殊 PEEK材

料等创新方案，获得了市场的积极反馈。尤其是在人形机器人领域，

由于客户对于产品使用寿命的要求相对工业机器人更为宽松，特殊

PEEK材料谐波减速机受到客户的广泛关注。目前公司正通过持续

优化制成工艺，推动该材料产品实现降本与量产。



关节模组方面，公司正通过自研新技术以不断提升扭矩重量比

等性能，并推动产品向节能化方向发展。公司已在此前的行业展会

中展示突破性新产品，在保持扭矩等核心性能不变的基础上，能耗

是过去的一半。在摆线减速机方向，公司目前还在研发阶段，鉴于

市场多样化需求，持续进行产品打磨与迭代，致力于推出更具竞争

力的解决方案。

Q：公司相较于同行来说，开展关节模组业务的优势？

A：一方面，公司与伟创电气等强有力的合作伙伴建立了紧密的合

作关系，共同就技术培训、生产制造、品控能力等关键环节开展深

度交流与合作，持续提升综合能力。另一方面，谐波减速机在产品

结构、材料选用等创新发展方面仍有很大的进步空间，同时因涉及

结构性整合，具备创新性和一体化的减速机厂商在关节模组业务优

化与迭代中更具优势。

Q：科盟创新在市场开拓方面具备怎样的优势？

A：科盟创新通过整合科达利、台湾盟立、台湾盟英合作伙伴的优

质客户资源，并充分发挥江门基地与台湾工厂双基地协同作战优

势，公司构建了辐射全球市场的高效服务网络，为建立客户合作奠

定了坚实的基础。目前，国内客户由科盟创新团队直接负责对接与

服务，海外客户则根据其商务模式、生产属地要求等，采取灵活的

合作与对接策略。

Q：产品送样测试周期？

A：客户送样测试周期较长，通常至少 1-2个月起步。同时，随着

人形机器人技术的快速推演，客户的设计需求与产品结构也在不断

更新，需要公司持续跟进并灵活调整产品方案与技术迭代，订单最

终落地与量产转换仍需要较长时间。



Q：摆线减速机与原有的产线是否可以共用？

A：摆线减速机与谐波减速机产线可以实现共用，一般采用线切割

慢走丝的生产制造方式。公司优势在于高减速比精密齿加工技术，

可提升摆线减速机的精度和刚性。摆线减速机适合用于人形机器人

下半身，解决行星减速机精度低、减速比不足的问题。

Q：公司减速机产品在设计上与其他同类产品相比有什么优势？

A：公司减速机产品在设计上与其他同类产品相比具有轻量化、低

能耗、高传动效率等优势。例如，铝钢减速机和 PEEK减速机比标

准产品轻了 30%-60%，保留刚性强度的同时增加了散热能力，适

合不同场景需求。薄型关节则通过使用新的减速机设计结构与电机

的搭配，使得相同扭矩性能下的功耗下降，且重量也有所减轻，对

于机器人的节能增效有非常大的助益。

附件清单（如

有）

无

关于本次活动

是否涉及应披

露重大事项信

息的说明

否
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