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亿嘉和科技股份有限公司 

投资者关系活动记录表 

编号：2025-006 

投资者关

系活动类

别 

特定对象调研         分析师会议 

媒体采访              业绩说明会 

新闻发布会           路演活动 

现场参观             一对一沟通 

其他（电话会议、网络会议） 

参与机构

及人员 
线上参与公司 2024年度及 2025年第一季度业绩说明会的投资者 

时间 2025年 5月 16日（周五） 15:00-16:00 

地点 价值在线（https://www.ir-online.cn/） 

上市公司

接待人员 

总经理：汪超先生 

副总经理、董事会秘书：张晋博先生 

财务总监：王立杰先生 

独立董事：谢世朋先生 

投资者关

系活动主

要内容介

绍 

 

交流内容： 

Q1：商用清洁机器人已进入日本、欧洲等市场，海外营收占比多少？未来海

外扩张的战略布局和目标市场有哪些？ 

A：尊敬的投资者，您好！公司商用清洁机器人在海外市场主要通过经销模式

进行销售，2024年度，海外营业收入约 1.1亿元。2025年，公司继续将东南亚、

欧洲等具有较大市场潜力和发展前景的地区作为海外重点目标市场，联合海外渠

道商，不断完善国际销售和服务网络，提高公司的国际知名度和竞争力。感谢您

对公司的关注！ 

 



Q2：报告中显示前五名客户销售额占比 77.01%，请问公司是否存在大客户

依赖风险？如何分散客户结构？ 

A：尊敬的投资者，您好！近年来，公司一直在推进“机器人+行业”的发展

战略，从早期传统电力行业为主已经拓展至商用清洁、轨道交通、新能源等多个

行业。随着公司电力行业产品解决方案的持续丰富以及非电力行业的快速拓展，

公司客户结构也随业务变化逐渐多元化。感谢您对公司的关注！ 

 

Q3：人形机器人 RK100 已进入测试阶段，目前试用反馈情况如何？预计何

时实现商业化量产？ 

A：尊敬的投资者，您好！2024 年度，公司推出人形机器人产品 RK100样机，

进入产品测试及试用阶段，并在电力场景进行了试用，未来会推广至更多的场景。

另外，公司已完成运动捕捉系统与虚拟现实技术开发，机器人通过精准的动作捕

捉和沉浸式的虚拟现实环境，完成场景示教数据采集，已积累了大量丰富且有价

值的数据，为机器人具身智能技术提供了训练基础。感谢您对公司的关注！ 

 

Q4：新一代带电作业机器人通过国网 EIP 认证，它的具体技术优势是什么？

在电网市场的订单获取能力如何？ 

A：尊敬的投资者，您好！新一代室外带电机器人是公司研发的具有具身智能

能力的双臂室外作业机器人平台，由机器人本体、操控终端、智能作业系统以及

智能工具组成，其作业场景、作业功能、手臂负载能力、末端感知精度等均较上

一代做了大量的升级，进一步突破了带电作业的环境限制。新一代室外带电作业

机器人产品可应用于单回路搭接、断线业务等复杂作业场景，可开展双回线路搭

接、旁路作业、更换绝缘子、安装过电压保护器、加装故障指示器等多项作业任

务。同时，产品具有人斗快换、主从遥操、多末端智能工具可换、创新扁平化机

身设计等特点。室外带电作业机器人的推广应用，能够保障操作人员的人身安全，

降低劳动强度，提高作业的效率和精度，减少停电事故及次数，提升供电可靠性，

具有较强的市场竞争力。未来，公司将继续加大带电作业机器人产品的市场推广，

并持续加强技术升级迭代，积极与用户就产品的应用和技术突破进行深入交流，

不断优化产品能力，提升客户体验，增加客户粘性。感谢您对公司的关注！ 



 

Q5：轨道交通行业公司的车辆检测机器人正在进行试点应用，后续计划如何

扩大这一领域市场份额？ 

A：尊敬的投资者，您好！新一代 TR100 是由宁和智能和南京地铁深度合作

打造的一款车辆检测机器人产品，目前正在南京地铁、无锡地铁等客户现场进行

试点和应用，并正在向全国其他地铁公司进行批量推广。新一代产品在运动性能、

导航定位精准度、图像识别准确率、建站和巡检效率等方面较上一代产品有了大

幅提升，为批量化、商业化落地，机器人替代人工，实现轨道交通的智能化运检

奠定基础。未来，公司将立足城市轨道交通，并积极拓展高铁的场景应用。感谢

您对公司的关注！ 

 

Q6：研发费用同比增长 18.52%，主要是投入哪些技术方向呢？ 

A：尊敬的投资者，您好！公司研发费用主要围绕具身智能与行业应用深度融

合展开，重点投入电力、商用清洁、轨道交通、新能源充电等领域的产品研发及

新技术攻关。在电力业务领域，聚焦于具身智能作业机器人、智能巡检系统及无

人机平台等产品的算法优化与硬件升级，攻克特高压管廊多源数据检测等关键技

术，同时推进人形机器人在高压场景的测试及应用。在智慧共享充电领域，持续

迭代软硬件系统，构建一体化管理平台以提升数据互联与运营效率。在商用清洁

领域，通过算法升级与多机协同技术拓展细分场景，完成高低端产品平台化开发。

在轨道交通业务领域，优化车辆检测机器人的导航、机械臂控制及图像识别能力。

此外，公司积极推进具身智能通用技术研发，完成人形机器人样机开发并积累场

景及数据，为多行业智能化转型提供技术支撑。感谢您对公司的关注！ 

 

 

日期 2025年 5月 16日 

 


