
证券代码：002698                               证券简称：博实股份 

哈尔滨博实自动化股份有限公司投资者关系活动记录表 

编号：2023-015 

投资者关系活动类别 

□√特定对象调研        □分析师会议 

□媒体采访            □业绩说明会 

□新闻发布会          □路演活动 

□√现场参观 

□其他（电话会议）  

会议 现场调研 

时间 2023 年 9 月 12 日 13:50 至 16:00 

参与单位名称 

及人员姓名 

中信证券                    刘海博    周荣炎 

中金公司                       郭威秀 

中信建投                    常义乐 

银河证券                     鲁  佩 

德邦证券                    何思源    陈瑞基 

国金证券                    满在朋 

国盛证券                       欧阳蕤 

开源证券                       孟鹏飞 

华金证券                    汤  晨 

华安证券                    陶俞佳 

西南证券                    邰桂龙    周鑫雨 

太平洋证券                    崔文娟 

易方达基金                    张一哲  王  坤  陈礼昕  梁裕宁  胡硕倬 

睿远基金                    邓梦琳  孙瑶月 

申万菱信                    付  娟  刘世昌 

招银理财                    姚思劫    朱贝贝 

永赢基金                    沈平虹    常  远 

汇丰晋信                       韦  钰 

华夏基金                    方夏雨     

东证资管                    陈思远 

大成基金                    马越洋 

申万自营                       刘  路 

淳厚基金                       杨泽宇 

睿扬投资                     朱祖跃 

国金基金                       范  亮 

兴全基金                       李  扬 

谭石投资                    黄  琨 

上海钧泽私募基金管理        余辉武 

深圳市金格投资                罗宏伟 

广东远桥私募基金               汪  睿 

世纪红帆（北京）资产        薄宗臣 

北京益安资本                张  伟 

华龙证券资管                   徐  迪 

东方红                        韩  非 

迁云投资                       李  强 



平安资管                    张  良 

中欧基金                    薛承沛 

华泰资产                    朱荣华 

交银基金                    柳  轩 

中邮基金                    沈路遥 

上投基金                    许  凡 

招商基金                    亢思汗 

华夏久盈                    周  义 

国投瑞银基金                   汪  越 

富国基金                     王泉涌 

个人投资者                     吴耀东 

个人投资者                    吴溪洋 

地点 哈工大机器人技术与系统全国重点实验室会议室 

上市公司接待人员姓名 
董事兼常务副总经理张玉春；董事、董事会秘书陈博 

哈工大付宜利教授、刘鹏教授、倪风雷教授、曹继伟副教授 

投资者关系活动主要 

内容介绍 

（一）参观哈尔滨工业大学机器人研究所展厅、哈工大机器人技术与系统全国重点实验

室等部分实验室。 

（二）交流主要内容： 

人形机器人项目团队倪风雷教授介绍人形机器人发展。 

1 问：哈工大研制的仿人灵巧手处于什么水平？ 

答：哈工大从上世纪 90 年代开始了仿人灵巧手的研制工作，研制了多款灵巧手，可实现

多种不同形状、材质物体抓取和多种工具操作使用，总体技术水平达到“国内领先，国

际先进”。 

2 问：公司与哈工大合作研发首代人形机器人，计划有多少个自由度？ 

答：目前计划超过 60 个自由度。 

3 问：想了解人形机器人开发团队的基本情况？ 

答：依托哈工大机器人技术与系统全国重点实验室及其他有关院系的科研能力，哈工大

组织相关院系有关专业核心人员与博实股份专职人员共同参与项目研发与管理。从目前

哈工大的人员名单看，有 30 人左右的学术带头人，团队人员更多，涉及数个专业、学科、

团队，目前正有序推进中。 

4 问：在实验室中看到的部分零部件，与后续在产业化应用主要会有哪些区别？ 

答：产业化应用要考虑性价比，有助于推动批量化应用。在研发阶段能够达到的先进技

术指标，在应用场景下可以做加法，也可以做减法，目标是达到适用于应用场景的需求，

同时优化成本。 

5 问：相关研发的技术指标如何定位？ 

答：双方合作依托哈工大机器人技术与系统全国重点实验室及其他有关院系的科研能力，

本次合作研发人形机器人的指标设定、要求对标国内和国际先进水平，在强调技术先进

性的同时，充分考虑经济性、可靠性、适应性、应用性等。例如：电池动力目标使用 5

小时；行走指标 8.5km/h；身高在 165cm-170cm；超过 60 个自由度等。 

6 问：公司与哈工大合作研发人形机器人，人形机器人的本体、核心零部件计划自主完成

吗？ 

答：考虑到相对极限的设计技术指标和性能，目前计划自主完成，已有很好的技术储备。 



7 问：参观展厅时看到以蔡院士为首的团队发展历程，公司的实控人都曾是从事机器人相

关工作的吗？ 

答：公司的四位实控人都曾在哈工大机器人研究所从事科研工作，其中，公司实控人之

一，原哈工大机器人研究所所长蔡鹤皋院士，自 80 年代就开始在机器人领域从事科研创

新工作至今，研制成功中国第一台弧焊机器人和点焊机器人；在工业机器人方面，蔡鹤

皋院士解决了机器人轨迹控制精度及路径预测控制等关键技术；在空间机器人和智能机

器人方面，蔡鹤皋院士取得了机器人机构仿真、机器人力控制、机器人宏/微控制、多传

感器智能手爪、力控机器人末端执行器系统、纳米级微驱动技术、柔性臂及其控制以及

机器人多指灵巧手等多项研究成果。公司的副董事长赵杰教授是现任哈工大机器人研究

所所长。值得称道的是，蔡鹤皋院士实际持有的公司股份，从未减持。 

8 问：如何考虑后续产业化应用降本的问题？ 

答：产业化应用要考虑性价比，有助于推动批量化应用。在研发阶段能够达到的先进技

术指标，在应用场景下可以做加法，也可以做减法，目标是达到适用于应用场景的需求，

同时优化成本。 

9 问：后续产业化会考虑在零部件领域发展吗？ 

答：一方面要优选有需求、有发展空间的特定应用场景，另一方面会考虑把有优势的零

部件独立出来，根据市场需求，推动通用化应用。最终目标是形成自主化的通用人形机

器人产品。 

附件清单（如有） 无 

日期 2023 年 9 月 13 日 

 


