
 

证券代码：300585          证券简称：奥联电子        公告编号：2024-016 

 

南京奥联汽车电子电器股份有限公司 

关于取得专利及软件著作权证书的公告 

本公司及董事会全体成员保证信息披露内容的真实、准确、完整，没有虚假

记载、误导性陈述或重大遗漏。 

南京奥联汽车电子电器股份有限公司（以下简称“公司” 、“奥联电子”）及控

股子公司南京海亚汽车电子科技有限公司（以下简称“南京海亚”）、南京奥联新能

源有限公司（以下简称“奥联新能源”）、二级子公司南京奥联智驾科技有限公司（以

下简称“奥联智驾”）、二级子公司南京奥联光能科技有限公司（以下简称“奥联光

能”）于近期收到中华人民共和国国家知识产权局颁发的 18 项专利证书和国家版

权局颁发的 6 项软件著作权证书。具体情况如下： 

一、 取得专利证书的情况 

序号 权利人 名称 专利号 类型 专利申请日 
专利权 

期限 

1 奥联电子 一种螺母固定泄力装置 ZL202322205715.8 实用新型 2023-8-16 10 年 

2 南京海亚 汽车内后视镜总成 ZL202330403528.3 外观设计 2023-6-29 10 年 

3 南京海亚 

一种三爪卡扣、卡扣组件

及车内后视镜可拆卸安装

结构 

ZL202321679047.6 实用新型 2023-6-29 10 年 

4 
奥联新能

源 

一种同规格双电池并联输

出控制系统 
ZL202223547884.1 实用新型 2022-12-30 10 年 

5 奥联智驾 一种天线的测试装置 ZL202311543419.7 发明专利 2023-11-20 20 年 

6 奥联智驾 

基于参差重频的快速解速

度模糊方法、设备及存储

介质 

ZL202311559928.9 发明专利 2023-11-22 20 年 

7 奥联光能 一种分光结构 ZL202321807194.7 实用新型 2023-7-10 10 年 

8 奥联光能 一种聚光结构 ZL202321801221.X 实用新型 2023-7-10 10 年 

9 奥联光能 一种物料固定结构 ZL202321886817.4 实用新型 2023-7-18 10 年 

10 奥联光能 一种送料模块 ZL202321821782.6 实用新型 2023-7-12 10 年 

11 奥联光能 一种高稳定性的涂布头 ZL202321822547.0 实用新型 2023-7-12 10 年 

12 奥联光能 一种支撑稳定的动力装置 ZL202321822886.9 实用新型 2023-7-12 10 年 



 

序号 权利人 名称 专利号 类型 专利申请日 
专利权 

期限 

13 奥联光能 
一种应用于涂布机的定位

块 
ZL202321823229.6 实用新型 2023-7-12 10 年 

14 奥联光能 一种回转气缸定位装置 ZL202321823464.3 实用新型 2023-7-12 10 年 

15 奥联光能 一种高精度的涂布模块 ZL202321823728.5 实用新型 2023-7-12 10 年 

16 奥联光能 可伸缩的涂布头 ZL202321907971.5 实用新型 2023-7-20 10 年 

17 奥联光能 能够自我调节的涂布模块 ZL202321908990.X 实用新型 2023-7-20 10 年 

18 奥联光能 
一种应用于涂布机的擦拭

机构 
ZL202321909434.4 实用新型 2023-7-20 10 年 

1、一种螺母固定泄力装置：本实用新型涉及设备装配技术领域，特别是一种

螺母固定泄力装置，包括基座、滑动轴、固定块、拉块件、第一拉簧、泄力件、

定位销和固定扳头，所述固定块通过滑动轴设置于所述基座的一端，所述拉块件

设置于所述基座的另一端，所述第一拉簧通过固定杆设置于所述基座上，所述第

一拉簧的另一端与拉块件相连接，所述泄力件设置于所述拉块件上，所述定位销

设置于所述基座上，所述固定扳头设置于固定块上。通过基座、固定块、拉块件

和第一拉簧相互配合对螺母进行固定，以便于工作人员能够双手操作电动扳手对

螺栓进行紧固，提高了在汽车零部件装配生产中螺栓的安装效率。 

2、汽车内后视镜总成：本外观设计产品的用途是装在汽车驾驶室内，用于给

驾驶员提供后方视野。 

3、一种三爪卡扣、卡扣组件及车内后视镜可拆卸安装结构：本实用新型公开

了一种三爪卡扣、卡扣组件及车内后视镜可拆卸安装结构，三爪卡扣包括底板和

卡爪，所述卡爪等角度设置在所述底板上，并且所述卡爪之间的夹角为 60°，卡

扣组件还包括底座，所述底座上设置有与所述三爪卡扣配合的扣合台。本实用新

型所述装置在使用时使用者只需要单手就能进行操作，操作难度低，安装、拆卸

便捷；结构简单，成本低，适合大面积推广使用。 

4、一种同规格双电池并联输出控制系统：本实用新型公开了一种同规格双电

池并联输出控制系统，包括同规格的电池 1 及电池 2；双路充放回路 MOS 模块，

电池 1 的输出端连接至充电 1MOS 的输入端，充电 1MOS 的输出端连接至放电

1MOS 的输入端，电池 2 的输出端连接至充电 2MOS 的输入端，充电 2MOS 的输

出端连接至放电 2MOS 的输入端；通讯模块输出端与电池 1 及电池 2 的通讯接口

均连接；主控模块通讯引脚连接至通讯模块的输入端，采用双路充放回路 MOS



 

实现双电池的各自充放电操作，主控模块能够依据相应的充放电要求独立实现放

电 MOS 或充电 MOS 的导通操作，整体电流输出控制系统成本低、安全可靠、硬

件控制简单、通讯过程不冲突，增加了电池系统的容量，充放电分布式一体化设

计也实现了电池电压相近时能够增加输出功率。 

5、一种天线的测试装置：本发明公开了一种天线的测试装置，包括 PCB 天

线、耦合装置、测试仪器和夹具装置，所述耦合装置与所述 PCB 天线相连接，所

述测试仪器与所述耦合装置相连接，用于 PCB 天线的直接检测，所述夹具装置与

所述耦合装置相连接，辅助耦合装置对PCB天线进行检测。本发明通过耦合装置、

测试仪器和夹具装置之间相互配合，以实现对毫米波雷达贴片天线的直接检测，

能够获取真实的天线数据。 

6、基于参差重频的快速解速度模糊方法、设备及存储介质：基于参差重频的

快速解速度模糊方法、设备及存储介质，基于两组参差重频接近的调频连续波进

行多目标检测，得到距离‑速度的傅里叶变换结果，即目标检测结果；基于检测结

果中的距离信息进行目标匹配；基于检测结果中的速度信息求解目标模糊速度；

对目标模糊速度进行最大不模糊速度倍数叠加，计算目标可能模糊速度；基于匹

配的目标计算目标可能模糊速度的速度差，得到速度差绝对值的最小值；若速度

差绝对值最小值小于预设速度差检测门限，则速度解模糊成功，估计目标速度。

本发明不仅提高了速度解模糊效率，同时为后续测角以及目标聚类跟踪提供准确

速度信息。 

7、一种分光结构：本实用新型公开了一种分光结构，包括激光器，其发射出

激光，第一反光镜片，设置在所述激光的路径上，对所述激光进行反射，第一分

束镜，设置在第一反光镜片的反射路径上，将经第一反光镜片反射的激光一分为

二，第二分束镜，设置在其中一束分光的路径上，第三分束镜，设置在另一束分

光的路径上。该分光结构采用了三轴滑台驱动折射镜面使得光源光线进入分束器，

使得到两束成 90°的光线，大大的提高了提高激光的利用率，从而减少能源损耗。 

8、一种聚光结构：本实用新型公开了一种聚光结构，包括安装支架，设置为

L 形，反光镜片，通过三轴滑台与安装支架的侧壁连接，通过三轴滑台带动反光

镜片在 X 轴、Y 轴和 Z 轴方向的运动，所述安装支架的底部设置有安装孔，所述

安装孔内设置有消色差透镜，所述安装支架的一侧设置有顶丝，当消色差透镜被



 

固定时，所述顶丝与消色差透镜抵接。该聚光结构采用了三轴滑台驱动折射镜面

使得光源光线尽量多的汇聚到聚光透镜上，大大的提高了提高激光的利用率，从

而减少能源损耗。  

9、一种物料固定结构：本实用新型公开了一种物料固定结构，包括机架，其

表面上设置有多个 z 轴双轴气缸，升降平台，其下表面安装在 z 轴双轴气缸的输

出端，在 z 轴双轴气缸的驱动下，所述升降平台相对于机架垂直运动，多个 x 轴

双轴气缸，对称设置在升降平台的上表面，且呈对称的 x 轴双轴气缸的输出端相

对设置，固定限位块 A、固定限位块 B 分别设置在一侧的两个 x 轴双轴气缸的输

出端上，活动定位组件 B、活动定位组件 A 分别设置在另一侧的两个 x 轴双轴气

缸的输出端上。本申请采用组对的气缸夹取玻璃基片，能够有效减少玻璃基片与

设备的接触面积从而减少对玻璃基片污染；同时能够起到在转运玻璃基片的过程

中有效的固定玻璃基片，便于输送节拍提速的作用。 

10、一种送料模块：本实用新型公开了一种送料模块，包括运动框及所述运

动框上的直线导轨；运动框的最下端位置处设置有大理石工作平台；所述工件抓

取组件和齿条以及直线导轨安装在运动框上，所述拖链组件是固定在大理石工作

平台上，其拖链移动端固定在运动框上为工件抓取组件提供气源走线条件，所述

工件抓取组件的内侧面位置处设置有放置支撑体，所述放置支撑体是用于支撑放

置抓取工件的台面，所述大理石工作平台作为设备安装基准面进行安装，通过本

实用新型改进抓取玻璃基片进行输送的结构，能够有效减少玻璃基片与设备的接

触面积从而减少对玻璃基片污染，同时本实用新型采用双伺服电机驱动斜齿齿轮

齿条运动，到达高传动精度，高运行速度。 

11、一种高稳定性的涂布头：本实用新型公开了一种高稳定性的涂布头，包

括涂布头主体和固定栓，所述涂布头主体前端表面等距设置有多个固定栓，所述

涂布头主体后侧设置有拼接式横梁装置，所述运动梁前端上侧设置有横筋板 B，所

述运动梁前端下侧设置有横筋板 A，所述横筋板 B 和横筋板 A 之间左右侧边缘设

置有侧筋板，所述横筋板 B 和横筋板 A 之间等距设置有竖筋板，所述横筋板 B 和

横筋板A用于增加运动梁的横向强度，横筋板B上端向下贯穿设置有多个螺栓C，

所述螺栓 C 用于横筋板 B、侧筋板和竖筋板之间的连接，避免了在要对涂布头主

体进行调整安装是的焊接繁琐，拼装结构组装结构具有结构简单、型式多样、连



 

接可靠，装拆方便、成本低的优点，更有利于对涂布头主体的装配调整。 

12、一种支撑稳定的动力装置： 本实用新型公开了一种支撑稳定的动力装置，

包括 Z 轴伺服驱动模块及所述 Z 轴伺服驱动模块垂直安装与 X 轴直线电机模组的

运动模块上；Z 轴拖链组件的左端位置处设置有运动梁连接扣件，运动梁连接扣

件上伸缩卡接块，伸缩卡接块的上侧面为斜坡状结构，伸缩卡接块的内部位置处

设置有连接弹簧一，运动梁连接扣件的内侧位置处设置有 T 形卡接块，T 形卡接

块与其内侧位置处设置的运动梁体为一体式结构，运动梁体通过插接连接于运动

梁连接扣件上然后通过连接弹簧一挤压伸缩卡接块进行限位固定，通过本实用新

型改进可以使得运动梁体在进行安装与拆卸时更加的简单方便快捷，从而可以有

效的提高安装工作人员的工作效率。 

13、一种应用于涂布机的定位块：本实用新型公开了一种应用于涂布机的定

位块，包括定位块及所述定位块下端位置处设置的定位下连接块，连接块的下端

位置处设置有双轴气缸，定位块的前侧位置处设置有顶丝，定位块的上端位置处

设置有定位轮，定位轮的内侧位置处设置有深沟球轴承，深沟球轴承的中间位置

处设置有销轴，销轴穿过深沟球轴承和定位轮后，将销轴锁附在定位块上，在玻

璃基材与定位轮发生接触后，定位轮能够借助深沟球轴承来进行旋转，使得玻璃

基材在运行过程中更加顺畅，防止卡顿，本实用新型采用对玻璃基片进行定位的

结构，能够有效减少传统方式中玻璃基片与设备的摩擦力，防止玻璃基片在运行

中运行卡死，从而增加定位效率与设备稳定性。 

14、一种回转气缸定位装置：本实用新型公开了一种回转气缸定位装置，包

括伸缩杆和气压筒，所述气压筒上端设置有伸缩杆，所述伸缩杆上端设置有固定

块，所述固定块下端前侧设置有导向装置，所述螺帽下侧固定有螺丝，所述螺丝

外壁套接设置有滚轮，所述螺丝通过螺帽固定在固定块下侧，且滚轮可在螺丝外

壁进行旋转，所述滚轮内壁设置有轴承，所述滚轮上端且螺丝外壁卡接设置有卡

簧，所述滚轮通过轴承在螺丝外壁旋转，且卡簧可限制滚轮的旋转位置，巧妙的

采用了回转夹紧气压筒回转收缩的结构特性，使其既能够拨动玻璃基片使其到达

定位位置，又能够回缩增加空间利用率，其次，该处的定位部分采用了可回转结

构，大大的减少了对玻璃基片的伤害，减少了产品的不良率。 

15、一种高精度的涂布模块：本实用新型公开了一种高精度的涂布模块，包



 

括涂布板体；涂布模块整体是采用涂布头运动组件作为部件骨架，同时部件采用

高精度运动部件连接涂布头运动组件与左运动座和右运动座，涂布头微调组件采

用高精度运动部件与涂布头运动组件连接，接触式测位传感器用于涂布模块在与

运动平台安装时调平使用；激光测位传感器用于设备工作时实时监测涂布头与玻

璃基片的距离，通过本实用新型改进采用激光测位传感器和接触式测位传感器实

时检测涂布头与在玻璃基片间距，通过 X 轴直线电机模组和 Z 轴伺服驱动模块保

证涂布头的动作间隙，涂布头组件采用高刚性结构，保证涂布头工作时框架不发

生弹性变形。 

16、可伸缩的涂布头：本实用新型公开了可伸缩的涂布头，包括横梁，所述

横梁的前侧设置有运动板主体，所述横梁和运动板主体之间等距设置有多个高精

度交叉滚珠导轨以限制运动板主体的移动方向，所述横梁的下端从左到右等距设

置有多个机械限位组件以限制高精度交叉滚珠导轨的上下移动距离，所述运动板

主体的前端外壁四角处均设置有运动板固定螺丝以减缓运动板主体上下移动时的

速度，通过安装运动板主体、机械限位组件、高精度交叉滚珠导轨和运动板固定

螺丝，在运动板主体受到横梁带动移动对玻璃基片进行大面积涂抹时，因自身重

力影响下，从而减少涂布头对玻璃基片的过度压力，从而减少涂布过程中因设备

过压产生的残次品。 

17、能够自我调节的涂布模块：本实用新型公开了能够自我调节的涂布模块，

包括涂布头主体以及安装在涂布头主体前侧的固定板主体，所述涂布头主体和固

定板主体之间设置有摆动板主体，所述摆动板主体的前侧设置有高精度平面轴承

以为摆动板主体形成摆动中心处，摆动板主体的前端外壁靠近左右两侧均开设有

前后贯通的定位孔 a，两个所述定位孔 a 的内部均向后贯穿有摆动板固定螺丝以限

制摆动板主体的位置和倾斜角度，通过安装摆动板主体、高精度平面轴承、摆动

板固定螺丝和定位孔 a，达到自适应调整涂布头主体和机床基准面之间校准平齐的

状态发生，避免工作人员需要多次花费较长时间进行微调的情况发生，将摆动板

固定螺丝拧下后即可脱手让其自动进行位置校准。 

18、一种应用于涂布机的擦拭机构：本实用新型公开了一种应用于涂布机的

擦拭机构，包括清洗槽以及设置在清洗槽上侧的涂布头主体，所述清洗槽的下端

外壁靠近前侧固定连接有无杆气缸，所述无杆气缸的内部靠近上下两侧均固定连



 

接有定位杆，两个所述定位杆之间滑动连接有安装板，所述安装板的上端外壁固

定连接擦拭块以擦拭涂布头主体的表面，所述擦拭块的上端外壁内部开设有向上

开口的凹槽以贴合涂布头主体的表面，通过安装无杆气缸、定位杆、安装板、擦

拭块和凹槽，在保留清洗槽能够正常手动清洁涂布头主体的同时，又能够通过无

杆气缸自动清洁涂布头主体，且无杆气缸安装位置较为紧凑不会占用较多空间，

增加空间使用率。 

二、 取得软件著作权证书的情况  

序号 权利人 软件名称 证书号 
首次发表

日期 
取得方式 权利范围 

1 奥联光能 
激光划线设备控制软件

V1.0 

软著登字第

12196212 号 
2023-7-20 原始取得 全部权利 

2 奥联光能 
一种龙门模式控制的狭

缝涂布系统 V1.0 

软著登字第

11953701 号 
2023-7-15 原始取得 全部权利 

3 奥联光能 
真空制晶工艺管理系统

V1.0 

软著登字第

12516183 号 
2023-11-20 原始取得 全部权利 

4 奥联光能 
龙门显微镜自动对焦控

制系统 V1.0 

软著登字第

12525226 号 
2023-9-21 原始取得 全部权利 

5 奥联光能 
磁控溅射设备运行控制

系统 V1.0 

软著登字第

12514413 号 
2023-8-29 原始取得 全部权利 

6 奥联光能 
真空制晶设备流程管理

系统 V1.0 

软著登字第

12508853 号 
2023-10-31 原始取得 全部权利 

1、激光划线设备控制软件 V1.0：本软件是一款集自动化、信息化、数据化

的通用编辑软件，它具有操作简单方便、各项控制参数数字化、强大的数据处理

能力和报警反馈功能。通过人机界面上的按钮操作，来接受操作人员的操作指令，

实现激光划线设备的启动、上下料、计数、自动划线等功能控制。同时可以根据

现场物料情况或工艺需求设置合适的工作参数。 

2、一种龙门模式控制的狭缝涂布系统 V1.0：本软件是一款集自动化、信息

化、数据化的通用编辑软件，软件可以控制机设备在没有人或较少人的直接参与

下，按照要求，经过自动检测、信息处理、分析判断、操纵控制，实现预期的目

标。软件功能丰富，扩展性强，可通过增加程序块扩展机器的功能，按照现场灵

活变动，满足不同现场环境下的生产需求。软件通过人机界面上的按钮操作，来

接受操作人员的操作指令，按照工作要求灵活更改数据及操作步骤可实现十分复

杂的功能，极大地提高劳动生产率。 



 

3、真空制晶工艺管理系统 V1.0：本软件是一款集自动化、信息化、数据化

的通用编辑软件，它具有操作简单方便、各项控制参数数字化、强大的数据处理

能力和报警反馈功能。通过人机界面上的按钮操作，来接受操作人员的操作指令，

实现制晶设备的启动、上下料、计数、自动等功能控制。同时可以根据现场物料

情况或工艺需求设置合适的工作参数。 

4、龙门显微镜自动对焦控制系统 V1.0：本软件是一款集自动化、信息化、

数据化的通用编辑软件，软件可以控制机电机移动显微镜对需要观察的物体进行

放大检测，用于肉眼无法检测的产品放大检测、存储，软件功能强大，控制精确，

能够灵活的应对各种场景。 

5、磁控溅射设备运行控制系统 V1.0：本软件是一款集自动化、信息化、数

据化的通用编辑软件，它具有操作简单方便、各项控制参数数字化、强大的数据

处理能力和报警反馈功能。通过人机界面上的按钮操作，来接受操作人员的操作

指令，实现连线式磁控溅射设备的启动、过渡舱、高真空舱、工作舱的运行、产

量统计、节拍等功能控制。同时可以根据现场物料情况或工艺需求设置合适的工

艺参数。此系统软件还可以通过提供实时数据监控，帮助企业更好地了解生产过

程，及时发现和解决问题，提高生产效率和质量，降低成本，提高企业竞争力。 

6、真空制晶设备流程管理系统 V1.0：本软件是一款集自动化、信息化、数

据化的通用编辑软件，它具有操作简单方便、设备状态清晰可见以及强大的数据

处理能力和报警反馈功能。通过人机界面上的按钮操作，来接受操作人员的操作

指令，实现真空制晶设备的启动、上下料、舱门打开关闭、自动制晶等功能控制。 

以上专利技术及软件系统对公司技术水平的提升具有一定的促进作用，对近

期公司的生产经营和业绩不会产生重大影响，但有利于公司进一步完善知识产权

保护体系，发挥公司自主知识产权优势，增强公司核心竞争力，形成持续创新机

制。 

特此公告。 

 

南京奥联汽车电子电器股份有限公司董事会 

2024 年 4 月 24 日 


