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江苏雷利电机股份有限公司投资者关系活动会议记录
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投资者关系活

动类别

☑特定对象调研 □分析师会议

□媒体采访 □业绩说明会

□新闻发布会 □路演活动

□现场参观

□其他

参与单位名称

及人员姓名

华泰证券、光大证券、华创证券、国海证券、浙商证券、中金公司、达

诚基金、深圳前海尚善资产、昆山玉侨合投资、上海犁得尔私募、东吴

证券、麦高证券、华夏基金

时 间 2025 年 12 月 18 日

地 点 公司控股子公司中科灵犀会议室

上市公司接待

人员姓名

江苏雷利董事会秘书、财务总监：殷成龙先生

中科灵犀创始人、总经理：王文伟先生

鼎智科技董事会秘书：孙磊女士

投资者关系活

动主要内容介

绍

1.请介绍一下公司在机器人核心零部件领域的产品和布局？

公司在机器人领域进行了系统性布局，聚焦于核心运动部件的研发

与制造。目前已自主研发并形成了包括空心杯电机、精密齿轮箱、滚珠

丝杠、行星滚柱丝杠、无框力矩电机等在内的关键产品矩阵。基于这些

核心部件，公司能够提供覆盖灵巧手、旋转关节、线性关节的全维度运

动控制系统解决方案。同时，公司也通过对外投资、产业合作等方式，

积极布局高精度传感器、编码器及驱动控制组件，以完善产业链能力。

在市场拓展方面，公司与四足机器人厂商南京蔚蓝科技建立了战略

合作关系，控股子公司鼎智科技与智元机器人、脉塔智能的合作已形成

稳定订单供应，并向多个机器人本体厂商及灵巧手厂家小批量送样。

2.公司从今年 5 月发布第一代灵巧手，至今已升级到第三代，请问



公司灵巧手近期有哪些重要的技术升级？

公司灵巧手产品自今年 5月发布以来，已快速迭代至第三代，在抓

取力、操作精度、环境适应性与耐用性等方面实现显著提升。公司最新

研发的连杆灵巧手，单手指指尖力提升至 12N，整手握持力达 80N，较

前代提升 50%以上；整手具备 18 个自由度，搭载高灵敏度力/触觉传感

器，并增加了指节位置传感器，实现精准力度控制与自适应抓取。公司

第三代绳驱灵巧手，以柔性钨丝腱绳驱动，负载能力提升 2-3 倍，使用

寿命提升 4-5 倍；整手具备 22 个自由度，拇指根部新增可旋转自由度，

可抓取直径 5mm 的微小物体；通过轻质材料与模块化设计，兼具高柔顺

性与快速响应能力，可安全适应不规则物体抓取与人机协作场景。

3.公司灵巧手产品有哪些竞争优势？

公司灵巧手产品的竞争优势主要体现在以下方面：

1）全栈技术整合：公司构建了“先进机器人硬件架构+端边云协同

AI 大模型”融合的技术体系，实现了从机械结构、硬件设计到智能算法

的全栈自研与深度整合，可根据应用场景提供定制化解决方案。

2）核心部件自主可控与成本优势：公司依托于江苏雷利产业链资

源，关键部件可实现定制化开发与规模化生产支持，助力其降低生产成

本、保障供应链稳定，并加速产品迭代。

3）丰富的工业场景应用经验：公司已在石油化工安全生产、柔性

装配、无人值守作业、精密检测等多个工业场景逐步实现应用测试，积

累了扎实的工程实践经验，能够为客户提供高适应性的解决方案，助力

提升作业精度、保障生产安全与效率。

未来，公司将持续深化技术迭代与场景拓展，巩固并扩大在产品性

能与商业化落地方面的综合优势。

4.请问公司灵巧手产品的下游客户及应用推广进展如何？

公司灵巧手产品的主要客户涵盖高校、研究机构及机器人本体厂

商，并正加快在煤炭、化工等特种机器人领域的应用推广。同时，公司

产品在石化安全生产、柔性装配、无人值守、品质检测等多个工业场景

实现应用测试，为客户提供工业落地整体解决方案，有效降低人工操作

风险、提升装配精度与生产效率。公司灵巧手也同步在江苏雷利公司产



线进行试点应用，主要替代电机理线等传统工序，公司将内部数据积累

和多行业应用反馈，加速产品迭代与商业化落地，致力于以高性能、高

适配性的产品助力智能制造与机器人产业发展。

5.有看到央视网报道了中科灵犀的灵巧手产品，请具体介绍一下？

中科灵犀依托中科大在智能控制与机器视觉等领域的前沿技术积

累，结合江苏雷利旗下电机、传动、传感、驱控等环节零部件产品平台

资源，深度整合“机械+硬件+算法”全栈技术，打造多种灵巧手一体化

方案。

此次央视网新闻频道聚焦“科大硅谷”肥西园区，重点报道了中科

灵犀研发的 AI 灵巧手。中科灵犀的灵巧手搭载了自主研发的轻量化边

缘计算模块，具备毫秒级信息处理与指令响应能力，其核心算法在环境

感知、多源信息融合、复杂任务规划等领域技术优势明显。该灵巧手依

托深度学习视觉架构，可快速完成乐谱图像的像素级语义分割，精准提

取音符、节拍、力度等多维度音乐信息，并通过知识图谱映射算法，将

抽象的音乐符号转化为 24 个自由度指关节的协同运动指令。同时通过

力触觉反馈传感器，模拟人类手指的按弦力度与触键质感，实现兼具精

准度与表现力的演奏效果。

附件清单 无

日 期 2025 年 12 月 18 日

参会人员签署


