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前言
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◆

◆

1.1.1 2024年NOA功能渗透率近10%，市场规模达190亿元，2030年将超3000亿

https://www.iyiou.com/reportList?source_from=pfd
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◆

◆

1.1.2 2024年高速NOA逐渐成为本土车企品牌标配，NOA功能商业化初现但尚未成熟

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•
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◆

◆

1.1.3 感知配置与算法为NOA功能主要差异化，多种路线并存为市场现阶段发展特点

✓

✓

✓

✓

✓

✓

✓
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◆

◆

◆

1.1.3 性能、成本、研发能力将决定主机厂NOA功能技术发展路线的选择

➢

➢

➢

➢

➢

➢

➢

➢

➢

➢

➢
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◆

◆

2.1.1 高速NOA功能由技术驱动向成本驱动发展，搭载车型售价已降至15万元以下 
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◆

◆

2.1.2 高速NOA主流硬件配置为10/11V+150TOPS以下芯片，且仍存在减配空间

◼

https://www.iyiou.com/reportList?source_from=pfd
https://www.iyiou.com/reportList?source_from=pfd
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◆

◆

2.1.3 高速NOA方案总成本可控制在万元以内，未来有望下降至5000元

◼

✓

✓

◼

✓

✓
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2.1.4 高速NOA功能新入局者通常采用纯视觉方案，主打高性价比的差异化路线

◆

◆

✓

✓

✓

✓

✓

✓

✓

✓

✓

✓

✓

✓

✓

✓

✓

✓

✓

✓

✓
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➢
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◆

◆

2.2.1 2024年城区NOA成企业竞争高地，头部企业欲实现无图方案的全国范围可用

◼

◼

◼

•

•

•
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◆

◆

2.2.1 “开城”并非唯一方式，记忆行车成为布局城区NOA功能的“新方式”

➢ ➢

➢ ➢
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◆

◆

2.2.2 多传感融合的城区NOA首选Orin平台，纯视觉记忆行车可通过低算力平台实现

https://www.iyiou.com/reportList?source_from=pfd
https://www.iyiou.com/reportList?source_from=pfd


2.2.2 感知：特斯拉主张纯视觉路线，国内部分主机厂跟随尝试纯视觉城市NOA

◆

◆

➢

➢

➢

➢

➢

➢
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➢

➢
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2.2.2 定位：技术驱动促使智驾产业去高精地图，无图/轻图方案加速发展

◆

◆

➢

➢

➢

➢

➢

➢

➢

➢

➢

➢

➢

➢

➢

➢

➢

➢

➢

◼

◼

◼

◼

◼

◼

https://www.iyiou.com/reportList?source_from=pfd
https://www.iyiou.com/reportList?source_from=pfd


◆

◆

2.2.2 执行：轻地图方案+AI技术赋能规控执行，提升城区NOA的功能体验

◼

◼

◼

◼

+ +

•

•

•

•

•



◆

◆

2.2.2 测试：多模态大模型、云仿真、数字孪生齐开花，丰富城市NOA仿真测试场景

➢

➢

➢

➢
➢

➢
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◆

2.2.3 城区NOA的激光雷达“军备竞赛”已结束，无图方案可大大节省方案成本

前视双目摄像头方案总价为2000-2500元 多传感融合方案方案总价为5000-6000元

◼

✓

◼

✓
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◆

2.2.4 早期玩家已迈向全场景NOA，新入局者采用记忆行车模式落地城区NOA功能
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◆

3.1.1 随着NOA功能的发展，高阶智驾市场竞争开始“缩圈”

L2渐进式 L4下探AI科技企业

车型具备NOA功能的主机厂
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◆

◆

3.1.2 通过提供差异化的定制服务，智驾解决方案服务商期望进一步扩大市场份额

◼

◼

◼

◼

◼

◼

◼

◼
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◆

◆

3.2 全栈自研实现自主可控，合作上车可缩短开发周期

2023年——

• 软件：FSD V12

• 算法：Occupancy+Transformer

使用端到端技术

2016年以前

• 软件：Autopilot 1.0

• 算法：2D+CNN

软硬件均由Mobileye提供

（以特斯拉为例）感知范式的技术迭代情况

2018-2019

• 软件：Autopilot 3.0

• 算法：2D+CNN

（ ）

算法升级为HydraNet神经网络架构+

特征提取网络BiFPN

2020

• 软件：FSD Beta

• 算法：BEV+Transformer

将特征级融合取代后融合，采用自动

标注取代人工标注

2021-2022

• 软件：FSD Beta V9-10

• 算法：Occupancy+Transformer

引入时序网络，BEV升级为占用网络

2016-2017

• 软件：Autopilot 2.0

• 算法：2D+CNN

牵手英伟达，算法实现自研

◼ ◼

◼ ◼
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◆

◆

4.1.1 端到端遵从“第一性”原理提升智驾体验，将改变智驾传统算法架构

◼

◼
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◆

◆

4.1.2 NOA面临重规则、泛化差、成本高等问题， Nullmax推出端到端智驾解决方案

Large-Multimodal-Description-Action model

HMI

Description

Action

◼

◼

◼

城区NOA面临挑战
◼

◼

◼

◼
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◆

◆

4.1.3 智驾企业开始布局端到端，从感知-决策的分段式向一体化模型发展

导航

感知

HD MAP

定位 规划 轨迹传感器

导航

感知

HD MAP

定位 规划 轨迹传感器

传感器
感
知

导
航

规划 轨迹

◼

◼

◼

◼

◼

◼

◼

◼
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◆

◆

4.2.1 高端车型依然采用多传感器融合路线，中低车型将逐步尝试纯视觉方案路线
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•

•

•

•

•
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•
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◆

◆

4.2.2 从2024年下半年新车看，车型定位与成本预算决定传感器选择类型

➢ ✓

✓

✓

✓

✓

✓

➢
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✓

✓

➢ ✓
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✓
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◆

◆

亿欧服务
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网址：https://www.iyiou.com/research

邮箱：hezuo@iyiou.com

电话：010-53321289
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C 6 4 World Trade Center, 29th Floor-Office 67, 150 Greenwich St, New York, NY 10006


	幻灯片 1:  千帆竟发，勇进者胜 2024中国NOA功能技术发展路线洞察分析报告
	幻灯片 2: 前言
	幻灯片 3
	幻灯片 4
	幻灯片 5: 1.1.1 2024年NOA功能渗透率近10%，市场规模达190亿元，2030年将超3000亿
	幻灯片 6: 1.1.2 2024年高速NOA逐渐成为本土车企品牌标配，NOA功能商业化初现但尚未成熟
	幻灯片 7: 1.1.3 感知配置与算法为NOA功能主要差异化，多种路线并存为市场现阶段发展特点
	幻灯片 8: 1.1.3 性能、成本、研发能力将决定主机厂NOA功能技术发展路线的选择
	幻灯片 9
	幻灯片 10: 2.1.1 高速NOA功能由技术驱动向成本驱动发展，搭载车型售价已降至15万元以下 
	幻灯片 11: 2.1.2 高速NOA主流硬件配置为10/11V+150TOPS以下芯片，且仍存在减配空间
	幻灯片 12: 2.1.3 高速NOA方案总成本可控制在万元以内，未来有望下降至5000元
	幻灯片 13: 2.1.4 高速NOA功能新入局者通常采用纯视觉方案，主打高性价比的差异化路线
	幻灯片 14: 2.2.1 2024年城区NOA成企业竞争高地，头部企业欲实现无图方案的全国范围可用
	幻灯片 15: 2.2.1 “开城”并非唯一方式，记忆行车成为布局城区NOA功能的“新方式”
	幻灯片 16: 2.2.2 多传感融合的城区NOA首选Orin平台，纯视觉记忆行车可通过低算力平台实现
	幻灯片 17: 2.2.2 感知：特斯拉主张纯视觉路线，国内部分主机厂跟随尝试纯视觉城市NOA
	幻灯片 18: 2.2.2 定位：技术驱动促使智驾产业去高精地图，无图/轻图方案加速发展
	幻灯片 19: 2.2.2 执行：轻地图方案+AI技术赋能规控执行，提升城区NOA的功能体验
	幻灯片 20: 2.2.2 测试：多模态大模型、云仿真、数字孪生齐开花，丰富城市NOA仿真测试场景
	幻灯片 21: 2.2.3 城区NOA的激光雷达“军备竞赛”已结束，无图方案可大大节省方案成本
	幻灯片 22: 2.2.4 早期玩家已迈向全场景NOA，新入局者采用记忆行车模式落地城区NOA功能
	幻灯片 23
	幻灯片 24: 3.1.1 随着NOA功能的发展，高阶智驾市场竞争开始“缩圈”
	幻灯片 25: 3.1.2 通过提供差异化的定制服务，智驾解决方案服务商期望进一步扩大市场份额
	幻灯片 26: 3.2 全栈自研实现自主可控，合作上车可缩短开发周期
	幻灯片 27
	幻灯片 28: 4.1.1 端到端遵从“第一性”原理提升智驾体验，将改变智驾传统算法架构
	幻灯片 29: 4.1.2 NOA面临重规则、泛化差、成本高等问题， Nullmax推出端到端智驾解决方案
	幻灯片 30: 4.1.3 智驾企业开始布局端到端，从感知-决策的分段式向一体化模型发展
	幻灯片 31: 4.2.1 高端车型依然采用多传感器融合路线，中低车型将逐步尝试纯视觉方案路线
	幻灯片 32: 4.2.2 从2024年下半年新车看，车型定位与成本预算决定传感器选择类型
	幻灯片 33: 结语
	幻灯片 34: 关于亿欧
	幻灯片 35: 关于亿欧
	幻灯片 36: 亿欧服务
	幻灯片 37: 亿欧服务
	幻灯片 38

