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人形机器人产业周报     

Atlas 展示工厂实操视频，国内人形机器人标准首发 
 

 2024 年 11 月 03 日 

 

➢ 波士顿动力机器人 Atlas 展示工厂分拣任务 

10 月 30 日，波士顿动力展示 Atlas 在工厂中对发动机罩进行分拣搬运的

成果。Atlas 可以自动地将发动机罩从供应集装箱中取出，再放入移动排序车中。

此前，波士顿动力对于 Atlas 的展示主要集中于其运动能力，此次展示着重展示

Atlas 在工厂中自动化执行任务的能力。 

➢ “零次方科技”正式发布首款双足人形机器人“Z1” 

10 月 24 日，零次方科技发布首款双足人形机器人“Z1”，其具备 27 个自

由度和 150Nm 关节电机，能承载 20kg 重量，负载与自重比超 70%。Z1 搭载

自主研发的 EtherCAT 通信模块，保证低延迟和高数据传输速率，能在复杂环境

中稳定行走的能力。Z1 通过 AI 辅助参数优化和物理交互算法控制运动，拥有强

大的抗干扰性和适应能力。 

➢ 成都人形机器人创新中心发布人形机器人“贡嘎一号”，负载比全球领先 

10 月 28 日，成都人形机器人创新中心推出了“贡嘎一号”（Konka-1），这

款轻量级人形机器人重量仅 25 公斤，负载比达 0.22，全球领先。适用于教育、

科研、养老和应急响应等场景。作为国内首款全栈自研的超轻量级人形机器人，

“贡嘎一号”能迅速理解任务，自主感知环境，逻辑推理，制定行动计划，并精

准执行。 

➢ 国内首批人形机器人具身智能标准发布 

10 月 28 日，国地中心与行业领先企业共同发布了国内首批人形机器人具身

智能标准，包括《人形机器人分类分级应用指南》、《具身智能智能化发展阶段分

级指南》和《共建具身智能语料数据生态》倡议。这些标准旨在规范技术语言、

指导产品发展，引领行业进步，并为人形机器人的大规模研发和应用奠定基础。 

➢ Agility 即将进行 C 轮 1.5 亿美元融资 

10 月 25 日，根据彭博消息，仓库用人形机器人企业 Agility Robotics 将进

行 1.5 亿美元 C 轮融资。Agility 拥有世界上第一家全尺寸人形机器人工厂

RoboFab，自 2020 年以来一直在进行人形机器人 Digit 及其配件的批量生产。 

➢ 具身智能研发商：“灵生科技”已完成千万级天使轮融资 

10 月 28 日消息，北京灵生科技有限公司近期完成千万级天使轮融资，资金

将用于研发类脑产品线。投资方包括天容海色、万物为创投和夸克电力。灵生科

技成立于 2023 年，专注于开发人形和具身智能机器人通用类脑，依托多模态感

知融合技术，打造出 Ling Cybrain 系统，其通过模拟人类中枢神经，提升机器

人与环境的交互能力。 

➢ 灵巧手&具身智能机器人企业：“知行机器人”完成千万元 B 轮融资 

10 月 29 日信息，知行机器人科技（苏州）有限公司近日完成数千万元 B 轮

融资，由诚美资本和中关村智友科学家基金领投，资金将用于研发和市场拓展。

自 2018 年成立以来，公司专注于提供机器人和人工智能技术及其系统级解决方

案，产品线涵盖多种智能机械手和智能抓取系统。 

➢ 风险提示：1）人形机器人技术迭代不及预期的风险；2）人形机器人下游需

求不及预期的风险；3）人形机器人量产进度不及预期的风险。     

 
 

  

 
 

[Table_Author]  

 

分析师 汪海洋 

执业证书： S0100522100003 

邮箱： wanghaiyang@mszq.com 

研究助理 谢雨晨 

执业证书： S0100123070040 

邮箱： xieyuchen_yj@mszq.com 
 

 
相关研究 

1.人形机器人产业周报：We Robot 活动后特

斯拉再更新人形机器人进展-2024/10/21 

2.人形机器人产业周报：特斯拉人形机器人亮

相活动，现场交互能力为亮点-2024/10/13 

3.人形机器人产业周报：腾讯发布机器人小

五，宇树再度完成数亿元融资-2024/10/02 

4.人形机器人产业周报：1X Technologies 发

布首个人形机器人世界模型-2024/09/22 

5.人形机器人产业周报：启江二号人形机器人

发布，加速进化完成亿元融资-2024/09/16 
  



行业定期报告/家电 

本公司具备证券投资咨询业务资格，请务必阅读最后一页免责声明 证券研究报告 2 

 

 

 

目录 
1 人形机器人周度行业动态 ......................................................................................................................................... 3 

1.1 波士顿动力机器人 Atlas 展示工厂分拣任务 ................................................................................................................................ 3 

1.2 “零次方科技”发布首款双足人形机器人“Z1” ...................................................................................................................... 4 

1.3 “成都人形机器人创新中心”发布人形机器人“贡嘎一号”，负载比全球领先 ................................................................... 5 

1.4 国内首批人形机器人具身智能标准发布 ........................................................................................................................................ 6 

2 人形机器人周度融资动态 ......................................................................................................................................... 8 

2.1 Agility 即将进行 C 轮 1.5 亿美元融资 ........................................................................................................................................... 8 

2.2 北京灵生科技有限公司完成千万级天使轮融资 ........................................................................................................................... 8 

2.3 知行机器人科技有限公司完成千万级 B 轮融资 ........................................................................................................................... 9 

3 风险提示 .............................................................................................................................................................. 11 

插图目录 .................................................................................................................................................................. 12   



行业定期报告/家电 

本公司具备证券投资咨询业务资格，请务必阅读最后一页免责声明 证券研究报告 3 

 

 

 

 

1 人形机器人周度行业动态 

1.1 波士顿动力机器人 Atlas 展示工厂分拣任务 

当地时间 10 月 30 日，波士顿动力展示 Atlas 在工厂中对发动机罩进行分拣

搬运的成果。用于移动零件的箱位列表被输入给 Atlas，Atlas 可以自动地将发动

机罩从供应集装箱中取出，再放入移动排序车中。Atlas 目前的手部由三指组成。

此前，波士顿动力对于 Atlas 的展示主要集中于其运动能力，此次展示着重展示

Atlas 在工厂中自动化执行任务的能力。 

图1：Atlas 从供应商集装箱中取出发动机罩  图2：Atlas 将取出的发动机罩放入移动排序车 

 

 

 

资料来源：波士顿动力官方网站，民生证券研究院  资料来源：波士顿动力官方网站，民生证券研究院 

Atlas 的动作没有遥控或者规定，针对任务发生的动作都是在线自动生成的。

波士顿动力透露，Atlas 的机器学习（ML）视觉模型可以检测和定位环境固定装置

和单个箱子的位置，通过视觉、力和本体传感器的结合 Atlas 可以检测环境变化和

动作故障。例如，视频中展示，当 Atlas 没有成功地将发动机罩放入移动排序车中

时，其可以快速响应，并在调整位置后进行第二次放入动作的尝试。 

图3：Atlas 通过视觉识别发动机罩及存放网格  图4：Atlas 遇到动作故障 

 

 

 

资料来源：波士顿动力官方网站，民生证券研究院  资料来源：波士顿动力官方网站，民生证券研究院 
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1.2 “零次方科技”发布首款双足人形机器人“Z1” 

10 月 24 日，“零次方科技”正式发布首款双足人形机器人“Z1”。Z1 拥有 27

个自由度，搭载 150Nm 的关节电机，能够承载最大 20kg 的重量，负载与自重比

超过 70%。配备团队自主研发的 EtherCAT 通信模块，确保系统的低延迟性，以

及数据的高传输速率。Z1 卓越的抗干扰能力可以使其能够在各种不平坦的路面和

复杂环境中长时间稳定行走，即使在遭受强烈冲击时也能保持平衡。 

图5：“Z1”机器人展示图 

 

资料来源：中安在线，民生证券研究院 

"Z1"利用三维人体运动姿态感知模型，减少了部分算法的学习成本，与市面

上主流的遥感操作技术形成差异化。研发团队运用人工智能辅助参数优化，并整合

自主研发的物理交互算法来控制运动，赋予"Z1"强大的抗干扰性、适应复杂环境和

在多变地形行走的能力。此外，"Z1"还通过 4D 高斯溅射技术重建观测数据，使其

能够直接从人类行为中学习。 

图6：“Z1”机器人学习人类行为 

 
资料来源：中安在线，民生证券研究院 
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“零次方科技”由“清华大学”和“江淮前沿技术协同创新中心”联手创立。

团队负责人表示，团队致力于进行根本性的创新，探索可能性，实现从无到有的突

破。这个项目由清华大学和江淮前沿技术协同创新中心共同培育，预计到今年年底，

将实现操作机器人进行拳击比赛时，不再使用任何穿戴设备。 

 

1.3 “成都人形机器人创新中心”发布人形机器人“贡嘎一

号”，负载比全球领先 

10 月 28 日，“成都人形机器人创新中心”发布“贡嘎一号”（Konka-1）人

形机器人。这款机器人臂展可达 1.1 米，重量轻至 25 公斤，具备 5.5 公斤的承载

能力，拥有业界领先的 0.22 负载比，且能持续工作 8 小时。“贡嘎一号”以其轻

巧设计，适合在教育、科研、养老、应急响应等多个场景中应用。随着技术的持续

发展和产品的更新，预计将加速该系列人形机器人的批量化生产进程。 

图7：超轻量型人形机器人“贡嘎一号”（Konka-1） 

 

资料来源：川观新闻，民生证券研究院 

“贡嘎一号”（Konka-1）不仅是首款使用“最强大脑”的全栈自研机器人整机，

也是国内唯一的超轻量级的人形机器人。“贡嘎一号”具备迅速把握任务需求，并

自主感知环境、逻辑推理任务步骤、制定行动计划、自主操控身体以及精准执行任

务的能力。“贡嘎一号”依靠其智能处理能力，能够模拟人类的独立思考、逻辑推

理和任务执行。 
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图8：“贡嘎一号”（Konka-1）为人类递咖啡 

 

资料来源：川观新闻，民生证券研究院 

“贡嘎一号”由成都人形机器人创新中心全自主研发，展现了成都在人形机器

人领域的技术飞跃。整机 60%的零部件均来自于当地供应链，实现本地制造。今

年，中心已率先实现了包括“国内首个多模态人形机器人任务执行系统”在内的 30

多项全球领先的核心科技成就。面对国际的技术封锁，创新中心专家团队通过自主

研发，成功申请了 30 多项高价值发明专利，实现了技术全面突破。 

图9：成都人形机器人创新中心 

 
资料来源：川观新闻，民生证券研究院 

 

1.4 国内首批人形机器人具身智能标准发布 

10 月 28 日，国地中心联合行业领军企业，发布了国内首批人形机器人具身

智能标准。包括《人形机器人分类分级应用指南》、《具身智能智能化发展阶段分级

指南》，以及《共建具身智能语料数据生态》倡议。“标准”旨在规范技术语言、指

导产品进步，引领行业发展，为人形机器人的大规模研发、应用、落地以及推广奠

定基础。其定义了人形机器人通用、结构、智能相关的术语名词，将人形机器人的

技术等级以及智能化等级进行划分。同时，上海库帕思科技有限公司、国家地方共

建人形机器人创新中心等单位正式签订《具身智能语料运营合作意向书》。 
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图10：人形机器人具身智能标准发布现场 

 
资料来源：澎湃新闻，民生证券研究院 

专家认为，新发布的标准将对人形机器人具身智能领域产生积极影响，为行业

提供明确的指导，促进企业与科研机构有序发展技术，减少资源浪费和非理性竞争。

上海市标准化协会秘书长“王金德“也表示，新标准将助力中国在全球市场发挥引

领作用，特别是通过“企业联合标准”促进国内外合作，推动标准的国际化。 
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2 人形机器人周度融资动态 

2.1 Agility 即将进行 C 轮 1.5 亿美元融资 

10 月 25 日，根据彭博消息，仓库用人形机器人企业 Agility Robotics 将进

行 1.5 亿美元 C 轮融资。Agility 拥有世界上第一家全尺寸人形机器人工厂

RoboFab，自 2020 年以来一直在进行人形机器人 Digit 及其配件的批量生产。 

10 月 24 日，Agility 宣布亚马逊将开始测试人形机器人 Digit 在其运营中

的使用。Digit 是一款双足人形机器人，其尺寸和形状可以适配人类建筑及工厂，

并能够以新颖的方式在仓库的空间和角落移动、抓取和处理物品。预计 Digit 将

首先在位于西雅图南部的亚马逊机器人研发中心进行测试。亚马逊计划最初使用 

Digit 帮助员工进行手提箱回收，当手提箱库存变满之后，Digit 将拾起并移动空

手提箱。 

图11：Digit 协助亚马逊员工完成重复性工作 

 

资料来源：Agility Robotics 官网，民生证券研究院 

 

2.2 北京灵生科技有限公司完成千万级天使轮融资 

10 月 28 日消息，北京灵生科技有限公司宣布近日已完成天使轮融资，投资

方包括天容海色、万物为创投、夸克电力。融资额将用于灵生类脑产品线研发。 

灵生科技，成立于 2023 年，致力于开发先进的人形和具身智能机器人。公司

以独创的多模态感知融合技术为依托，打造了云-边-端一体化的 Ling Cybrain 系

统，模拟人类中枢神经，赋予机器人基础动作泛化和执行能力。Ling Cybrain 系

统通过自动化编排和在线仿真，提升机器人与环境的智能互动能力。 
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图12：类人脑芯片 

 

资料来源：澎湃新闻，民生证券研究院 

团队方面，灵生科技创始人杨洪兵毕业于清华大学，曾在腾讯任职高管，拥有

AI 及大模型产品研发和商业化，以及人形与具身智能机器人批量交付经验。杨洪

兵强调，公司类脑技术能提升人机交互，增强机器人适应性，推动其智能化发展。 

“天容海色”总经理王景斌、“万物为创投”及“朗科科技”创始人成晓华、

以及“夸克电力”董事长王彪彪，均对“灵生”未来发展寄予了高度的期待与肯定。

认为其技术积累深厚，产品迭代速度可观，在人形机器人领域具有创新和快速成长

潜力，能提供高效的类脑解决方案，满足行业客户的多变需求，推动产业进步。 

 

2.3 知行机器人科技有限公司完成千万级 B 轮融资 

10 月 29 日消息，知行机器人科技（苏州）有限公司近期已完成数千万元 B

轮融资，本轮融资由诚美资本与中关村智友科学家基金联合领投。融资资金将用于

公司核心产品及系统的研发、拓展及推广。 

知行机器人自 2018 年 8 月成立以来，专注于提供机器人和人工智能技术及

其系统级解决方案。知行机器人的产品线涵盖多种智能机械手和智能抓取系统，广

泛应用于教育、工业、物流等多个领域。公司团队核心研发成员来自于英国帝国理

工学院、赫瑞瓦特大学等，具备全球性视野和丰富的理论及技术基础。创始人白国

超博士，毕业于英国赫里奥特瓦特大学以及北邮/伦敦国王学院，曾任帝国理工学

院研究员，加拿大蒙特利尔大学博后研究员，发表 20 余篇学术论文，获取 10 余

项专利，在机器人及人工智能领域有 10 余年的研究和工作经验。 
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图13：知行机器人夹爪产品  图14：知行机器人创始人白国超博士 

 

 

 

资料来源：知行机器人官网，民生证券研究院  资料来源：知行机器人官网，民生证券研究院 

“诚美资本”王飞雪和“北航机器人研究所”王田苗教授均对知行机器人的前

景抱有期待。他们认为，得益于在航空航天领域的深厚技术底蕴以及在灵巧抓持和

机电控制领域的显著优势，加之公司正积极推进航空和物流领域的应用拓展（包括

但不限于灵巧夹持器、机器人装备和 AI 视觉导航控制技术），这些因素共同构筑

了知行机器人未来发展的坚实基石。 
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3 风险提示 

1）人形机器人技术迭代不及预期的风险：人形机器人的技术迭代为人形机器

人扩大应用场景，实现通用性的前提条件，若人形机器人技术迭代不及预期，则会

影响人形机器人商业化进程。 

2）人形机器人下游需求不及预期的风险：目前，制造业产线上柔性生产的部

分主要由人工负责，若人形机器人下游客户对人形机器人替代人工的需求不及预

期，则会在一定程度上缩小人形机器人的量产规模。 

3）人形机器人量产进度不及预期的风险：人形机器人尚处于行业发展初期，

人形机器人企业推动产品的大规模量产前需要经过样品认证、供应链搭建等多个

阶段，因此存在人形机器人量产进度不及预期的风险。 
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