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机器人：NVIDIA Cosmos 有望加速人形机器人开发训练  
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事项： 
当地时间 1 月 7 日-10 日，多家国内外公司携机器人产品在美国拉斯维加斯亮

相 CES2025 大会。 

平安观点： 
 用于合成数据的 Isaac GR00T 工作流以及 NVIDIA Cosmos 世界基础模

型，为通用人形机器人的开发注入强大动力。在 CES2025 大会上，黄仁

勋宣布 NVIDIA推出第一批 Cosmos 世界基础模型，用于基于物理的仿真

和合成数据生成，配备先进的 tokenizer、护栏、加速数据处理和管理工作

流，以及模型定制和优化框架。机器人公司 1X、Agility Robotics 和小鹏

汽车已经在与 Cosmos 协作，加速并增强模型开发。同时，NVIDIA 正式

推出用于合成运动生成的 Isaac GR00T Blueprint，可帮助开发者生成海量

的合成运动数据，以便通过模仿学习来训练人形机器人。 

 国产人型机器人本体厂与英伟达合作，激光雷达厂商亦入局机器人。黄仁

勋演讲时同台亮相的 14 台人形机器人中有近半数来自中国。它们分别是

星动纪元、智元机器人、傅利叶智能、银河通用、宇树科技、小鹏。作为

黄仁勋演讲全场唯一的轮式人形机器人，银河通用的 Galbot 机器人可提

供真实环境下的零售服务，观众通过  iPad 模拟下单，即可体验机器人在

便利店中取货、送货的便捷服务。此外，激光雷达厂商速腾聚创、禾赛科

技均转向机器人赛道。速腾聚创面向机器人的创新增量零部件系列技术成

果同步出展 CES，人形机器人也初次公开亮相。 

 机器人大语言模型市场规模预估于 2028 年破千亿美元，英伟达 WFM 平

台或成主要驱动力。NVIDIA在 CES 2025 上推出的内含生成世界基础模

型的 Cosmos 平台可望成为人型机器人 LLM 重要的市场动能。根据

TrendForce，随着人型机器人迈向高度系统整合，并有望从工业场景走进

家庭生活，前端的 AI 模型训练将更为关键，以满足更多后端理解与互动

需求，预估全球机器人大型语言模型，有望于 2028 年超越 1000 亿美元。 

 投资建议：NVIDIA的 Cosmos 平台利用真实世界数据与 AI生成资料建构

训练用的数字孪生环境，从而达到降低成本、简化流程和定制化训练的效

益，并实现与真实环境更相近的互动模拟，有望进一步解决人型机器人训

练落差困境，往实际商用与日常部署迈出重要一步。未来随着技术的继续

升级、产业链成本端降低以及新型应用场景的不断拓展，智能服务机器人

渗透率有望快速提升，人型机器人也有望早日商业化落地，国内上游核心

零部件企业也在积极布局，建议关注产业链上游相关零部件及材料，建议

关注三花智控、绿的谐波、中大力德、兆威机电、鸣志电气、贝斯特、柯

力传感等。  

  风险提示：1）人工智能技术发展不及预期。2）行业竞争加剧风险。3）

技术迭代不及预期。 
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一、 用于合成数据的 Isaac GR00T 工作流以及 NVIDIA Cosmos 世界基
础模型，为通用人形机器人的开发注入强大动力 

1.1NVIDIA推出加速物理 AI 开发的Cosmos世界基础模型平台 

在CES2025大会上，NVIDIA推出第一批Cosmos世界基础模型，用于基于物理的仿真和合成数据生成，配备先进的 tokenizer、

护栏、加速数据处理和管理工作流，以及模型定制和优化框架。 

黄仁勋表示机器人如果要在现实世界中执行任务，仅依靠像 ChatGPT这类语言模型远不够，因为训练机器人需要的是能够

理解物理世界与物理规律的基础模型，而这需要海量且高质量的物理数据。基础类模型使用包括文本、图像、视频和运动在

内的输入数据来生成和仿真虚拟世界，以准确模拟场景中物体的空间关系及其物理交互。 

Cosmos 世界基础模型是一套用于物理感知视频生成的开放式扩散和自回归 Transformer 模型，已基于 2000万小时的真实

世界人类互动、环境、工业、机器人和驾驶数据，训练了 9000 万亿个 token。扩散或自回归模型版本的参数量在 40 亿到

140亿之间，还提供用于总结文本提示的参数量级达 120亿的上采样模型、针对增强现实优化 70亿参数级视频解码器、以

及确保负责任和安全使用的护栏模型。 

该类模型分为三类：Nano，用于针对实时、低延迟推理和边缘部署进行优化的模型；Super，用于高性能基线模型；Ultra，

具有高质量和保真度，适合用于蒸馏自定义模型。 

Cosmos 世界基础模型可以实现合成数据生成，以增强训练数据集，在物理 AI 模型部署到现实世界之前进行仿真测试和调

试，以及在虚拟环境中进行强化学习以加速 AI智能体学习。 

除了帮助生成大型数据集外，Cosmos 还能通过将图像从 3D扩展到真实场景，缩小仿真与现实之间的差距。将 Omniverse

与 Cosmos 相结合，可通过其高度可控、物理精确的仿真提供关键保障，有助于最大限度地减少世界模型常见的幻觉问题。

开发者可以通过使用 Omniverse 组合的 3D 场景来调节 Cosmos，从而生成大量可控的基于物理学的合成数据。配合

Omniverse 3D输出时，扩散模型生成可控的高质量合成视频数据，用于启动机器人和自动驾驶汽车感知模型的训练。自回

归模型基于输入帧和文本，预测视频帧序列中的下一步动态。可实现实时下一个 token 预测，让物理 AI 模型预测他们的下

一个最佳行动。 

Cosmos 可以预测和生成虚拟环境未来状态的物理感知视频的神经网络，以帮助开发者构建新一代机器人和自动驾驶汽车。

在机器人开发中，世界基础模型可以生成合成虚拟环境或世界，为机器人学习提供更具性价比、更高效和更受控的空间。开

发者可以直接使用 Cosmos 模型生成基于物理学的合成数据，或利用 NVIDIA NeMo框架，根据自己的视频对模型进行微调，

以实现特定物理 AI设置。机器人公司 1X、Agility Robotics 和小鹏汽车已经在与 Cosmos协作，加速并增强模型开发。 

图表1 Cosmos可以将图像和文本转换为人形机器人的可操作任务 

 

资料来源：英伟达公众号，平安证券研究所 
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1.2NVIDIA宣布推出 Isaac GR00T Blueprint，以加速人形机器人开发 

黄仁勋还在 CES上宣布 NVIDIA 正式推出用于合成运动生成的 Isaac GR00T Blueprint，可帮助开发者生成海量的合成运动

数据，以便通过模仿学习来训练人形机器人。 

模仿学习能让人形机器人通过观察和模仿人类专家的示范来获取新技能。在真实世界中收集这些广泛、高质量的数据集既繁

琐又耗时，而且成本往往高得令人却步。通过 Isaac GR00T Blueprint，开发者只需少量人类示范，就能轻松生成海量的合

成数据集。 

首先通过GR00T-Teleop工作流，用户可以借助 Apple Vision Pro在数字孪生环境中捕捉人类动作。这些人类动作会被记录

下来作为金标准，并在仿真环境中由机器人模仿学习。随后，GR00T-Mimic 工作流会将捕捉到的人类示范扩展成更大的合

成运动数据集。最后，基于 NVIDIA Omniverse 和 NVIDIA Cosmos 平台构建的GR00T-Gen工作流，会通过域随机化和 3D 

提升技术，指数级扩增这个数据集。之后，该数据集可作为机器人策略的输入，在开源模块化框架 NVIDIA Isaac Lab中，

教会机器人如何在其环境中高效且安全地移动和互动。 

NVIDIA Isaac GR00T、Omniverse和 Cosmos正在助力物理 AI 和人形机器人创新实现飞跃。物理 AI指能理解和交互物理

世界的 AI系统，通常物理 AI模型的开发成本很高，需要大量的真实世界数据和测试。英伟达推出的 Cosmos 和 Omniverse

平台能够在虚拟环境中模拟真实世界，大大缩短了机器学习的时间。包括波士顿动力和 Figure 在内的主要机器人公司已开

始采用 Isaac GR00T，并展示了相关成果。 

图表2 英伟达发布用于合成运动生成的 NVIDIA ISAAC GR00T 蓝图 

 

资料来源：英伟达公众号，平安证券研究所 

图表3 英伟达 Isaac GR00T 加速人形机器人开发 

 

资料来源：英伟达公众号，平安证券研究所 
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二、 国产人型机器人本体厂与英伟达合作，激光雷达厂商亦入局机器人 

黄仁勋演讲时同台亮相的 14 台人形机器人中有近半数来自中国。它们分别是星动纪元、智元机器人、傅利叶智能、银河通

用、宇树科技、小鹏。 

图表4 黄仁勋演讲时同台亮相的 14台人形机器人 

 

资料来源：英伟达官网，平安证券研究所 

在 CES 现场展台，宇树科技人形智能体 Unitree G1全身拥有 23-43个关节，移动速度快每秒可达到 2米，原地跳也能达到

1.4米。而 H1移动的速度更快，每秒能达到 3.3米，是全球首个能原地空翻的全尺寸电驱人形机器人。 

图表5 宇树科技人形机器人 H1 

 

图表6 宇树科技人形机器人G1 

 
 

资料来源：智东西，平安证券研究所 资料来源：智东西，平安证券研究所 

作为黄仁勋演讲全场唯一的轮式人形机器人，银河通用的 Galbot 机器人提供了真实环境下的零售服务，Galbot 为观众带来

高效、流畅的工作真机演示。现场搭建了 24 小时无人值守的便利店场景，观众通过 iPad 模拟下单，即可体验机器人在便

利店中取货、送货的便捷服务。 

激光雷达厂商速腾聚创、禾赛科技均转向机器人赛道。禾赛推出面向机器人领域的激光雷达，正式发布面向机器人领域的迷

你型超半球 3D激光雷达 JT系列，发布即交付，已向客户交付超过 2万颗。速腾聚创则在 1月刚举办了一场 AI机器人发布

会，首次全面呈现机器人技术平台公司战略及落地成果，还发布了多款数字化激光雷达，推出机器人视觉全新品类，并首次

亮相一系列面向机器人的创新增量零部件及解决方案。系列技术成果同步出展CES，人形机器人也初次公开亮相。 
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图表7 银河通用的 Galbot机器人 

 

图表8 速腾聚创展出的人形机器人 

 

资料来源：银河通用公众号，平安证券研究所 资料来源：智东西，平安证券研究所 
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三、 机器人大语言模型市场规模预估于 2028 年破千亿美元，英伟达
WFM 平台或成主要驱动力 

人形机器人产业的发展需要人工智能、高端制造、新材料等先进技术的协同创新和突破。2023年11月2日，工业和信息化部

印发的《人形机器人创新发展指导意见》中提出，到2025年，人形机器人创新体系初步建立，“大脑、小脑、肢体”等一批关
键技术取得突破，确保核心部组件安全有效供给，为机器人关键技术攻关指明了方向。 

图表9 机器人各部位关键技术攻关  

部位 关键技术群 

机器人“大脑” 围绕动态开放环境下人形机器人感知与控制，突破感知-决策-控制一体化的端到端通用大模型、大规模数据集管理、

云边端一体计算架构、多模态感知与环境建模等技术，提高人形机器人的人-机-环境共融交互能力，支撑全场景落地

应用。 

机器人“小脑” 面向人形机器人复杂地形通过、全身协同精细作业等任务需求，开展高保真系统建模与仿真、多体动力学建模与在

线行为控制、典型仿生运动行为表征、全身协同运动自主学习等关键技术研究，提升人形机器人非结构化环境下全

身协调鲁棒移动、灵巧操作及人机交互能力。 

“机器肢” 面向人形机器人高动态、高爆发和高精度等运动性能需求，研究人体力学特征及运动机理、人形机器人动力学模型

及控制等基础理论，突破刚柔耦合仿生传动机构、高紧凑机器人四肢结构与灵巧手设计等关键技术，为人形机器人

灵活运动夯实硬件基础。 

“机器体” 面向人形机器人本体高强度和高紧凑结构需求，研究人工智能驱动的骨架结构拓扑优化、高强度轻量化新材料、复

杂身体结构增材制造、能源结构-感知一体化设计以及恶劣环境防护等关键技术，打造具有高安全、高可靠、高环境

适应性的人形机器人本体结构。 
 

资料来源：GGII、《人形机器人创新发展指导意见》，平安证券研究所 

人形机器人的“大脑”是指基于人工智能大模型的机器人控制系统，用于实现机器人的感知、决策、学习和控制等功能。人

工智能大模型是实现高度智能化人形机器人的关键技术之一，大模型可以接受视觉、语言、触觉等多种信息输入，提升人-

机-环境交互能力，目前常见的有 NLP 大模型、CV大模型和多模态大模型等。大模型技术的快速迭代，为人形机器人的产

业落地提供了重要的技术支撑。 

NVIDIA 在 CES 2025上推出的内含生成世界基础模型的 Cosmos平台，可望成为重要的市场动能。黄仁勋表示，通用人形

机器人技术极其难以实现，但随着 Transformer模型、大型语言模型以及基础模型方面的突破，必要的技术已近在眼前，英

伟达能够在这个领域做出真正的贡献。在全景宇宙 omniverse虚拟仿真环境中，英伟达可以创建多个不同的多元宇宙，让机

器人并行学习，从而显著缩短机器人训练的时间。 

TrendForce 表示，NVIDIA 发展该产品的主要考量，除了想要加速通用型机器人技术开发，也认为 AI 的发展路径已从生成

式 AI走向代理型 AI，下个阶段将是运用物理 AI技术强化机器人的训练过程，从而为推广与商用化铺路。 

根据 TrendForce研究，随着人型机器人迈向高度系统整合，并有望从工业场景走进家庭生活，前端的 AI模型训练将更为关

键，以满足更多后端理解与互动需求，预估含 AI 训练、AIGC 解决方案在内的全球机器人大型语言模型（机器人 LLM）市

场，有望于 2028年超越 1000亿美元，从 2025至 2028年的 CAGR将达48.2%。 

TrendForce指出，Sim-to-Real Gap是机器人训练的一项主要挑战，由于深度学习与神经网络都是在虚拟环境进行模拟和学

习，可能导致机器人忽略现实生活中的物理特性、感测器资讯或执行器动力，从而降低其实际运作效能，因而需强化模拟现

实世界的技术工具。 

人形机器人的上游包括减速器、电机、丝杠、控制器、传感器等硬件部分以及软件系统部分。在整条产业链中，从长期来看，

最具价值的部分在于软件部分，即能够自研或掌握运动控制、人工智能算法等核心技术者，将掌控人形机器人的中枢与大脑，

某种程度上将有望在技术层面主导人形机器人的发展方向和发展节奏；从当下看，价值占比高、增量空间大的主要是传感器、

减速器、电机、丝杠等核心零部件。 
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TrendForce指出，当前在人型机器人成本中，软件端以 AI训练与 AIGC解决方案占 10%最高，其余作业系统约占 4%、自

动导航占 3%等。以 NVIDIA 生态圈为例，机器人模拟领域有 Siemens、Vention、Hexagon等厂商投入，CAE 与现实捕捉

则有 Rockwell Automation、PTC和 Cadence等。 

根据 TrendForce，在 2025 年各机器人大厂逐步实现量产的前提下，预估 2027年全球人型机器人市场产值有望超越 20 亿

美元，2024 年至 2027 年间的市场规模年复合成长率将达 154%。其中，服务型机器人受惠于生成式 AI 技术，对市场的吸

引力将显著提升。 

图表10 全球机器人大型语言模型市场规模（单位：十亿美元，
含计划性投资） 

 

图表11 全球人形机器人市场规模（单位：十亿美元） 

 
 

资料来源：TrendForce，平安证券研究所 资料来源：TrendForce，平安证券研究所 

TrendForce 表示，人型机器人能否迈向商用，关键在于体察认知、对话交流和运动执行能力的实现。受惠于生成式 AI，机

器人的认知能力已有显著成长，对话能力也显著进步，能够与人类进行多层次对话交流。预期人型机器人的软硬件供应链将

与智能终端设备、工业机器人及无人机供应链高度重叠，目前在此三类供应链具备竞争优势的供应商，未来更容易切入人型

机器人市场。 

展望 2025年机器人的应用场域，工业型机器人仍将以手臂捡货为主，服务型机器人则有生成式AI加持，可支援多模态交流

互动。劳动人口短缺、高龄化程度高之国家已开始出现陪伴与照护需求，因此预期该类型服务机器人将于未来 1至 2年内崭

露头角。 

 

  



 

 

 
 

请通过合法途径获取本公司研究报告，如经由未经许可的渠道获得研究报告，请慎重使用并注意阅读研究报告尾页的声明内容。  

电子·行业动态跟踪报告 

8/ 9 

 

四、 投资建议 

NVIDIA 的 Cosmos 平台利用真实世界数据与 AI生成资料建构训练用的数字孪生环境，从而达到降低成本、简化流程和定制

化训练的效益，并实现与真实环境更相近的互动模拟，有望进一步解决人型机器人训练落差困境，往实际商用与日常部署迈

出重要一步。未来随着技术的继续升级、产业链成本端降低以及新型应用场景的不断拓展，智能服务机器人渗透率有望快速

提升，人型机器人也有望早日商业化落地，国内上游核心零部件企业也在积极布局，建议关注产业链上游相关零部件及材料，

建议关注三花智控、绿的谐波、中大力德、兆威机电、鸣志电气、贝斯特、柯力传感等。  

 

五、 风险提示 

1）人工智能技术发展不及预期。若人工智能技术进展不及预期，则智能机器人的应用落地将存在低于预期的风险。 

2）行业竞争加剧风险。市场竞争持续加剧，若公司不能持续更新具有市场竞争力的产品，将影响产业链相关公司业绩。 

3）技术迭代不及预期。机器人行业技术变化迅速，如果技术迭代不及预期，机器人的渗透率可能会受到不利影响。 
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