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典型环境特征：公共道路，全要素混行，
路线灵活、路况复杂

◆

典型环境特征：全封闭管控，无社会车
辆，路线固定、限速低

典型环境特征：区域限定，人车混行有
限，路线相对固定
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2026–2030

RoboVAN发展

   

   

   



，  

◆

◆    

   

   



，  

◆

◆

   

   

   



，  

◆

◆

• • • •

•

•

   

   

   



，  

◆

◆

   

   

   



，  

◆

◆

   

   

   



，  

◆

◆

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

•

   

   

   



，  

◆

◆

◆

◼

   

   

   



，  

◆

◆

◆

   

   

   



，  

◆

◆

   

   

   



，  

◆

◆

◆

   

   

   



，  

◆

◆

◆

   

   

   



网址：https://www.iyiou.com/research

邮箱：hezuo@iyiou.com
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