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核心观点 

机器人：景气度加速向上，京东启动物理 AI 加速计划，小鹏人形机器人自动化产线启用。 

本周产业主线由单点新品转向‘数据—基地—制造—应用—服务’系统能力。京东启动物理 AI 加速计划，提出两年

采集超 1000 万小时真实场景视频、五年布局 80 余个 RoboBase，并释放机器人、无人车和无人机的长期采购目标。平

台企业开始把数据供给、产业基地和终端需求放在同一体系内，真实场景数据与稳定订单有望成为行业下一阶段的稀

缺资源。 

小鹏机器人自动化产线启用，量产能力开始成为本体竞争的新分水岭。产线核心制程自动化率超过 80%，IRON 具备 76

个自由度、搭载 3颗图灵 AI 芯片并提供 2250TOPS 有效算力；公司计划 2026 年底进入规模量产、2027 年上市交付。

事件的意义不只在于首台产品下线，更在于汽车工业的质量体系、供应链管理和制造纪律开始迁移至人形机器人。 

数据及模型进入独立景气主线。宇树开源 6B 参数 UnifoLM-WLA-1.0，以约 2500 小时真机数据覆盖 64 项任务；智元

发布 AGILE2.0 感控一体模型；Puffin-World 把物理、几何和外观三类原生三维世界状态统一建模；HiDream-O1-

Embodied 以‘真实基座+生成增强’扩展数据。模型竞争正在从单项演示走向跨任务泛化、世界状态预测和闭环部署。 

商业验证开始从‘能展示’向‘可复制、可交付’迁移。乐享科技万元级 Bridge 首批 1000 台售罄，优必选获得超过

5000 万元海外订单，埃斯顿工业机器人海外销量接近翻倍，优地机器人完成港股上市。科研教育、商业服务、工业及

海外渠道仍是近期较清晰的兑现方向，但订单质量、交付节奏和持续复购比发布数量更重要。 

触觉、端侧算力和标准计量构成核心零部件的三条边际线索。Imprint X 以超过 1000Hz 帧率和低至 1ms 延迟切入高

速精密操作，并在 3C产线验证；烨知心融资用于面向 Agentic & Physical AI 的 NPU；新昌建设机器人传动部件产业

计量测试中心。硬件价值量有望由‘可用’进一步向高频感知、实时闭环和一致性制造迁移。 

投资建议与估值 

26 年是人形机器人 0-1 兑现的重要节点。特斯拉链预计年内第一代量产产品发布，随着供应链大批量产线建设完成，

有望正式开启大规模量产。国产链头部本体出货量规模有望从数千台跨越到数万台，应用场景主要来自于文娱商演、

科研教育、数据采集、导览导购等。在这个阶段，龙头公司供应链、技术都会趋于收敛。全球将会迈入机器人“军备

竞赛”，重点关注五大方向： 

(1)特斯拉链的收敛:特斯拉链已经迭代 4 年，目前硬件供应链趋于收敛的拐点。围绕确定性和空间，重点关注:拓普

集团、三花智控等。(2)技术迭代与收敛:看好电驱动新技术(谐波磁场电机、GaN)、灵巧手(电子手套、新型基材)、新

材料(peek)、高端轴承等相关标的。(3)海外其他供应链的机会:苹果、谷歌、OpenAI、Figure 等都陆续迈入 0-1，重

点关注银轮股份以及电子链标的相关机会。(4)国内本体和应用垂类机会:宇树、智元、乐聚、银河通用等陆续上市，

关注供应链以及本体标的。(5)围绕长期确定性，布局"优质格局"的标的:重点关注绿的谐波、奥比中光等。 

风险提示 

(1)行业竞争加剧(2)量产及订单交付不及预期(3)模型泛化及场景落地不及预期(4)技术路线快速迭代风险 
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一、机器人 

行业景气度：加速向上，京东启动物理 AI 加速计划，小鹏人形机器人自动化产线启用。 

（1）规模化底座构建加速。京东以物流场景组织数据与采购，小鹏把汽车质量体系迁移至人形机器人，新职业和计
量中心分别加速落实补齐人才标准与零部件。三类变化共同降低从实验室样机走向多点部署的组织成本。 

（2）商业闭环模式同步强化。宇树、智元、HiDream 及 Puffin-World 分别从多任务基座、感控一体、生成增强和三
维世界状态切入；Imprint X 与端侧 NPU 补充高速接触和低时延推理。 

（3）商业化与资本化验证加速。乐享科技 Zeroth Bridge 首批 1000 台售罄，优必选新增海外订单超过 5000 万元，
埃斯顿工业机器人海外销量接近翻倍，优地机器人完成港股上市；超维动力等本体企业继续获得大额融资。行业评价
标准正由“能展示”转向订单、交付、复购和现金回收，科研教育、工业、商业服务及海外渠道仍是近期较清晰的兑
现方向。 

1.1 行业动态: 

事件： 

（1）9 月 7 日，湖北省商务厅披露 2026 武汉人工智能与机器人博览会将于 10 月 10 日至 12 日举办，并纳入全省人
工智能消费嘉年华活动体系。 

（2）9 月 7日，北京经开区披露将在首钢园打造沉浸式‘未来城市’展区，优必选 Alpha Ebot、图灵九歌机器人和
XBOT 咖啡机器人等将面向公众展示。 

（3）9月 7日，侨银城市管理与国家地方共建人形机器人创新中心签署合作协议，拟共建城市服务具身智能人形机器
人应用高地。 

（4）9 月 9日至 12日，2026 Inclusion·外滩大会在上海举行，AI 与实体产业融合、智能终端和应用生态成为重点
议题。 

（5）9 月 9日，人力资源社会保障部等部门发布具身智能机器人应用技术员等 11个新职业，相关工种涵盖数据采集
员、机器人训练师等岗位。 

（6）9月 9日，京东启动物理 AI加速计划，提出两年采集超 1000 万小时真实场景视频、五年布局 80 余个 RoboBase，
并以物流场景释放长期采购需求。 

点评：本周行业侧的重点不在单一展会数量，而在产业组织方式发生变化。职业标准开始明确数据采集和训练等岗位，
地方计量平台加速推进补齐传动部件的一致性，城市服务合作提供真实作业场景，京东则以数据、基地和采购规模形
成需求牵引。政策与平台的共同方向，是把过去分散的技术试验转化为可评价、可复制、可持续运营的项目。 

图表1：本周行业重大事件梳理 

文件/活动/机构 时间 具体内容 

2026 武汉人工智能

与机器人博览会 
9 月 7日 

湖北省商务厅披露，2026 武汉人工智能与机器人博览会将于 10 月 10 日至

12 日举办，并纳入全省人工智能消费嘉年华活动体系，集中展示人工智能、

机器人等领域新产品及应用。 

北京经开区“未来

城市”展区 
9 月 7日 

北京经开区披露将在首钢园打造沉浸式“未来城市”展区，优必选 Alpha 

Ebot、图灵九歌机器人、XBOT 咖啡机器人等产品将面向公众展示，覆盖服

务、交互及消费等应用场景 

侨银城市管理×国

家地方共建人形机

器人创新中心 

9 月 7日 

双方签署合作协议，拟围绕城市服务场景开展具身智能人形机器人技术研

发、场景验证及应用落地，共建城市服务具身智能人形机器人应用高地,实

现可复制的“侨银方案”。 

2026 

Inclusion·外滩大

会 

9 月 9日-12 日 
大会在上海举行，重点围绕人工智能与实体产业融合、智能终端及应用生态

等方向展开，展示 AI 技术在产业及消费场景中的应用进展。 
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文件/活动/机构 时间 具体内容 

人力资源社会保障

部等部门 
9 月 9日 

发布具身智能机器人应用技术员等 11 个新职业，其中具身智能相关工种涵

盖数据采集员、机器人训练师等岗位，进一步完善具身智能产业人才职业体

系。 

京东物理 AI 加速计

划 
9 月 9日 

京东启动物理 AI 加速计划，提出两年采集超 1000 万小时真实场景视频、五

年布局 80余个 RoboBase，并依托物流等真实业务场景释放机器人长期采购

及应用需求。 

来源：湖北省商务厅、国际科技创新中心、侨银城市管理、浦东发布、新华社、中国电子报、人力资源社会保障部、京东、国金证券研究所 

1.2 本体： 

事件： 

（1）9 月 5 日，普渡机器人 PUDU D7 在 IFA 2026 获新兴技术类别奖项提名，并首次在欧洲展示。 

（2）9 月 7 日，乐享科技 Zeroth Bridge 首发1000 台售罄，并推进面向开发者、科研团队的 OpenBridge 开源生态。 

（3）9 月 8 日，小鹏机器人自动化生产线启用，首台高阶通用人形机器人完成自动化总装并自主走下产线。 

（4）9 月 8 日，至简动力在投洽会展示 i7 Pro、iX、模块化力控人形臂及开发者平台，覆盖零售、物流等场景。 

（5）9月 10 日，优必选披露与欧洲、日韩等市场客户签约，新增海外订单超过 5000 万元，产品包括 Walker C1 和优
世界 U1。 

（6）9月 7日，南京市政府披露埃斯顿工业机器人上半年海外销量同比接近翻倍，集萃智造咖啡机器人一年内承接意
向订单超过 3000 台。 

（7）9 月 9 日，优地机器人在港交所主板上市，全球发售 4500 万股 H股，发行价 14.45 港元，募资约 6.5 亿港元。 

（8）9 月 8 日，小雨智造完成数亿元 B3轮融资，为公司 2026 年内第三轮融资。 

（9）9 月 11 日，超维动力完成超过 5亿元天使+轮系列融资，资金拟用于‘数据—模型—本体’全栈迭代和商业化。 

（10）9 月 11 日，西湖机器人完成数亿元 A1轮融资，继续强化学习与大模型融合路线；航链科技完成天使轮融资，
布局低空智能机器人。 

点评：本周在本体端主要关注三个方向：（1）产线与质量体系开始前置，小鹏把汽车制造经验迁移到机器人；（2）订
单和渠道出现结构化进展，优必选海外订单、埃斯顿海外销量及 Bridge 首批售罄为不同价格带提供需求样本；（3）
上市和大额融资继续支持全栈研发与交付。 

图表2：本周本体公司边际变化汇总 

公司/主体 商业化进展 融资与战略布局 产品边际突破 

小鹏机器人 

9 月 8 日，小鹏机器人自动化
生产线正式启用，首台高阶通
用人形机器人完成自动化总
装并自主走下产线。产线核心
制程自动化率超过 80%，公司
计划 2026 年底进入规模量产
阶段，2027 年面向中国及海外
市场上市交付。 

  

乐享科技 

9 月 7 日，乐享科技 Zeroth 
Bridge 首发 1000 台售罄。产
品以万元级价格切入科研、开
发者及机器人爱好者市场，并
同步推进 OpenBridge 开源生
态，首批销售为小型人形机器
人，落实了在科研教育与开发
场景的需求。 

  

优必选 9 月 10 日，优必选披露与欧
洲、日韩等市场客户签约，新

  



 行业周报 

 

敬请参阅最后一页特别声明 5 
 

扫码获取更多服务 

公司/主体 商业化进展 融资与战略布局 产品边际突破 

增海外订单超过 5000 万元，
产品包括 Walker C1 和优世界
U1。 

埃斯顿/集萃智造 

南京市政府披露，埃斯顿工业
机器人上半年海外销量同比
接近翻倍，集萃智造咖啡机器
人一年内承接意向订单超过
3000 台。成熟工业本体与垂类
服务机器人同时出现需求增
量，显示任务边界清晰的场景
仍是当前商业化的重要入口。 

  

优地机器人 

 9 月 9日，优地机器人在港交所
主板上市，全球发售 4500 万股
H股，发行价 14.45 港元，募资
约 6.5 亿港元。上市为研发、渠
道建设及全球化拓展补充资
金，后续经营重点转向规模交
付、收入质量与现金回收。 

 

普渡机器人 

  9 月 5日，普渡机器人 PUDU D7
获 IFA 2026 新兴技术类别奖
项提名，并首次在欧洲公开展
示。D7采用半人形形态，在轮
式移动基础上叠加操作能力，
兼顾移动导航、灵巧操作与成
本约束，进一步丰富服务机器
人产品形态。 

至简动力 

  9 月 8 日，至简动力在投洽会
展示 i7 Pro、iX、模块化力控
人形臂及开发者平台，覆盖零
售、物流等应用场景。公司以
模块化力控硬件与开发平台组
合降低场景二次开发门槛，产
品形态从单一本体向“本体+
模块+开发工具”延伸。 

超维动力 

 9 月 11 日，超维动力完成超过
5 亿元天使+轮系列融资，资金
拟用于“数据—模型—本体”
全栈迭代及商业化推进。本轮
融资规模较大，反映资本继续
向具备全栈研发能力和产品化
潜力的本体团队集中。 

 

小雨智造 
 9 月 8日，小雨智造完成数亿元

B3 轮融资，为公司 2026 年内第
三轮融资。 

 

西湖机器人/航链科
技 

 9 月 11 日，西湖机器人完成数
亿元 A1 轮融资，继续强化学习
与大模型深度融合的机器人通
用智能路线；航链科技完成天
使轮融资，布局低空智能机器
人。两笔融资分别对应通用智
能与低空垂类场景，体现早期
本体创业路线继续分化。 

 

来源：普渡机器人、乐享科技、小鹏汽车、新浪科技、至简动力、优必选、南京市人民政府、优地机器人、小雨制造、上海证券报、科创板日报、国金证券研究所 
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1.2.1 小鹏：汽车制造体系迁移至人形机器人 

小鹏汽车制造体系向人形机器人迁移，自动化产线加速规模量产。 9月 9 日，小鹏机器人生产线正式启用，首台高阶
通用人形机器人完成自动化总装并自主走下产线。公司将汽车工业质量体系导入人形机器人精密制造，以车规级一致
性标准构建量产品质体系，机器人产线核心制程自动化率超过 80%。 

图表3：小鹏全球首位高阶通用人形机器人完成自动化总装 

 

来源：小鹏、国金证券研究所 

供应链方面，IRON 供应链合作企业中超过 85%与小鹏汽车业务重合；技术体系方面，汽车与机器人在 VLA、VLM 等模
型以及 AI 架构、数据管理和组织架构上实现共用，机器人数据管理与训练亦在汽车体系基础上进行开发。小鹏计划
于 2026 年底进入规模量产阶段，率先在门店和园区落地，并于 2027 年逐步启动国内及海外市场交付。 

1.3 数据及模型： 

事件： 

（1）9月 7日，智象未来发布 HiDream-O1-Embodied，以高精度真人动作捕捉为真实底座，并通过全模态生成实现数
据扩增。 

（2）9 月 7 日，芝诺机器人发布 3B 参数 Zeno-1，面向去中心化多机器人协作，可在本地以 30Hz 进行闭环视觉—运
动推理。 

（3）9 月 7 日，寰宇心生完成数千万元种子轮融资，围绕神经认知世界模型开展研发。 

（4）9 月 7 日，紫创智械完成数千万元融资，聚焦工程机械行业模型应用落地。 

（5）9 月 9 日，万勋科技发布第二代柔性具身大脑 NOVA2.0，面向开放世界和全天候商业交付。 

（6）9 月 10 日，智元发布 AGILE2.0 感控一体模型，强调机器人‘边看边想边动’的在线闭环能力。 

（7）9 月 10 日，宇树开源 UnifoLM-WLA-1.0 具身基座模型，模型规模 6B，以约 2500 小时真机数据训练，统一覆盖
64 项任务。 

（8）9月 11 日，大晓无限联合南洋理工大学 S-Lab 等发布并开源 Puffin-World，将物理、几何和外观定义为三种原
生三维世界状态。 

点评：数据及模型的分化更加清晰，通用基座模型通过开源和统一任务空间降低重复开发成本；世界模型开始显式建
模物理、几何和外观状态，用于预测行动后的环境变化；感控一体模型则强调低时延闭环。与此同时，真人动作、真
机轨迹、触觉及生成数据共同进入训练体系。 

图表4：本周数据及模型进展汇总 

主体/模型 商业化进展 融资与战略布局 产品边际突破 

宇树 UnifoLM-WLA 
  9 月 10 日，宇树开源 UnifoLM-

WLA-1.0 具身基座模型。模型
规模为 6B，使用约 2500 小时
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主体/模型 商业化进展 融资与战略布局 产品边际突破 

高质量真机数据训练，样本量
超过 500 万，单模型统一覆盖
64 项任务，将视觉、语言理解
与动作生成置于同一框架，强
化跨任务复用能力。 

HiDream-O1-
Embodied 

  9 月 7 日，智象未来发布
HiDream-O1-Embodied，以高精
度真人动作捕捉作为真实数据
底座，并通过全模态生成进行
数据扩增。该方案强调“真实
基座+生成增强”，尝试在保证
动作与物理约束可信的同时扩
大长尾场景覆盖。 

Puffin-World 

  9 月 11 日，大晓无限联合南洋
理工大学 S-Lab 等发布并开源
Puffin-World。模型将物理、
几何和外观定义为三类原生三
维世界状态，并配套 Puffin-
16M 数据集，强化对机器人行
动后环境状态变化的结构化预
测。 

智元 AGILE2.0 

  9 月 10 日，智元发布 AGILE2.0
感控一体模型，强调机器人在
真实环境中“边看边想边动”
的在线闭环能力。模型将感知
与控制进一步一体化，缩短从
观察、决策到动作执行的链路，
提升本体实时交互与任务执行
效率。 

Zeno-1 

  9 月 7 日，芝诺机器人发布 3B
参数 Zeno-1，面向去中心化多
机器人协作，可在本地以 30Hz
进行闭环视觉—运动推理。轻
量模型与本地推理结合，重点
解决低时延条件下的多机自主
协同与连续任务执行。 

万勋 NOVA2.0 

  9 月 9 日，万勋科技发布第二
代柔性具身大脑 NOVA2.0，面
向开放世界和全天候商业交
付。产品由单次任务演示进一
步转向复杂环境中的持续运行
与快速适配，强调具身智能系
统的长期稳定性和交付可用
性。 

帕西尼×智在无界 

 9 月 9日，帕西尼与智在无界建
立 PaXini Inside 合作，围绕
具身基础模型训练、全模态数
据生产、真实场景 POC 及数据
标准开展协同。合作将触觉能
力从单一硬件供给延伸至数据
生产、模型训练和场景验证环
节。 

 

寰宇心生 
 9 月 7日，寰宇心生完成数千万

元种子轮融资，围绕神经认知
世界模型开展研发。融资将主
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主体/模型 商业化进展 融资与战略布局 产品边际突破 

要支持算法研发和工程应用，
反映世界模型仍是具身智能基
础模型的重要早期探索方向。 

来源:智象未来、芝诺机器人、zakar、宇树科技、智元机器人、arXiv、大晓机器人、万勋科技、寰宇心生、财联社、国金证券研究所 

1.3.1 宇树发布 6B 参数 WLA 模型，强化跨任务与跨末端执行器泛化 

宇树发布 6B 参数 WLA 模型，强化跨任务与跨末端执行器泛化。 9 月 10 日，宇树科技发布新一代通用人形机器人基
础模型 UnifoLM-WLA-1.0，模型参数量达 6B，基于约 2,500 小时高质量真机数据训练，并融合以交互为中心的世界建
模能力。真机评测中，单一模型可统筹 64 项任务，其中包括 10 项全身移动操作和 54 项桌面操作，并支持双指夹爪
及多种五指灵巧手，实现跨任务、跨末端执行器的能力泛化。 

图表5：UnifoLM-ER 模型强化具身推理与动作生成能力 

 

来源：宇树科技、国金证券研究所 

模型基于 UnifoLM-ER-Flow 多模态骨干并引入 MMDiT 动作专家，通过统一动作空间实现不同机器人本体间的先验迁
移，将感知理解、交互预测与动作生成纳入统一框架。其具身推理模块 UnifoLM-ER-1 采用 4B参数规模，使用超过 500
万条具身推理样本训练，在 16 项多模态感知与理解评测中有 7 项领先开源模型。单模型覆盖桌面操作、全身操作及
不同末端执行器，有利于推动机器人策略由针对单一任务分别训练向通用能力复用演进，降低新增任务与硬件形态适
配的重复训练需求。 

1.4 核心零部件： 

（1）9 月 7 日，知行具身发布视触觉传感器 Imprint X，帧率超过 1000Hz、延迟低至 1ms，并进入头部 3C制造商产
线验证。 

（2）9 月 9 日，帕西尼与智在无界合作，推动全模态感知、触觉数据生产、模型训练和真实场景验证协同。 

（3）9 月 10 日，乐聚联合安徽电信、华为发布 5G-A 具身智能专属套餐，并落地园区群体巡检示范。 

（4）9 月 9 日，优艾智合发布工业级具身智能基座平台 MOMABase，提供开箱即用和开放架构的快速集成能力。 

（5）9 月 11 日，烨知心完成 Pre-A 轮融资，资金用于面向 Agentic & Physical AI 的 NPU 软硬件研发、流片交付和
模型压缩。 

（6）9 月 10 日，新昌推进具身机器人传动部件产业计量测试中心，补充传动件研发、检测和质量溯源能力。 

点评：核心部件的边际变化从单一性能参数扩展至系统工程。高频触觉解决高速接触中的反馈缺口，端侧 NPU 承接低
时延推理，5G-A 支持多机连接与大上行数据，计量测试提升传动部件的一致性，MOMABase 降低不同本体的集成成本。 
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图表6：本周核心零部件及基础设施进展 

零部件公司 商业化进展 融资与战略布局 产品边际突破 

知行具身 Imprint X 

  9 月 7 日，知行具身发布视触
觉传感器 Imprint X，帧率超
过 1000Hz、延迟低至 1ms，并
可输出事件流、二维位移和三
维触觉点云。产品已进入多家
头部 3C 制造商产线开展精密
操作试验，高速接触感知开始
从实验室走向真实工艺测试。 

帕西尼 

 9 月 9日，帕西尼与智在无界建
立 PaXini Inside 生态合作，
推进全模态数据生产、真实场
景 POC、模型训练及数据标准建
设。双方希望把触觉数据进一
步接入基础模型训练与动作反
馈闭环，扩大触觉能力在不同
本体和任务中的复用。 

 

烨知心 

 9 月 11 日，烨知心完成 Pre-A
轮融资，本轮资金用于面向
Agentic & Physical AI 的下一
代 NPU 软硬件研发、流片交付
及模型压缩。 

 

优艾智合 MOMABase 

  9 月 9 日，优艾智合发布工业
级 具 身 智 能 基 座 平 台
MOMABase，面向工业客户提供
开箱即用和开放架构的快速集
成能力。平台将导航、控制、
接口及开发工具统一封装，降
低多形态机器人在工业现场的
部署与二次开发门槛。 

安徽电信/华为/乐
聚 

9 月 10 日，乐聚联合安徽电
信、华为发布 5G-A 具身智能
专属套餐，并落地园区群体巡
检示范。方案以大上行、低时
延网络支撑多机器人视频回
传、远程管理及协同作业，开
始测试通信服务与具身智能
场景结合的商业化路径。 

  

新昌计量中心 

 9 月 10 日，浙江新昌推进全省
首个具身机器人传动部件产业
计量测试中心建设，面向轴承、
传动等产业链提供研发、检测、
质量控制及成果转化服务。公
共计量平台将补齐传动部件溯
源、一致性与量产认证能力。 

 

来源:知行具身、帕西尼、智在无界、乐聚机器人、华安网、科创板日报、中国市场监督报、投资界综合、网易智能、imprintx、国金证券研究所 

1.4.1 Imprint X：千赫兹视触觉切入高速操作 

知行具身发布 Imprint X，千赫兹视触觉切入高速精细操作。 9月 7日，知行具身发布面向机器人操作的视触觉传感

器 Imprint X，采用神经拟态/事件驱动视触觉方案及微型事件相机模组，通过捕捉接触过程中的增量变化替代传统帧

式相机逐帧采集，实现 1ms 延迟、超 1000Hz 帧率，力感知分辨率达 0.02N、力程覆盖 0–25N、3D 触觉点云空间分辨

率达 0.5mm。 
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图表7：Imprint X 视触觉传感器产品 

 

来源：imprintx、国金证券研究所 

传感器可持续输出 2D 位移场、3D 触觉形变点云，并感知受力、形变及滑移等信息，提升机器人在高速接触、精密插

接、柔性装配及易碎物体抓取等场景下的实时反馈能力。目前 Imprint X 已进入多家头部 3C 制造企业产线开展实际

场景验证，并与国内某头部灵巧手厂商达成产品合作，视触觉技术进一步由实验室向真实工业场景落地推进。 

二、投资建议 

26 年是人形机器人 0-1 兑现的重要节点，在这个阶段，龙头公司供应链、技术都会趋于收敛。同时，全球将会迈入机

器人“军备竞赛”，重点关注五大方向： 

（1）特斯拉链的收敛：特斯拉链已经迭代 4 年，目前硬件供应链趋于收敛的拐点。围绕确定性和空间，建议关注：

拓普集团、三花智控、五洲新春、蓝思科技、长盈精密、浙江荣泰、金沃股份、恒勃股份、领益智造、均胜电子等。

（2）技术迭代与收敛：看好电驱动新技术（谐波磁场电机、GaN）、灵巧手（电子手套、新型基材）、新材料（peek）、

高端轴承等。建议关注：英诺赛科、日盈电子、泛亚微透、宏微科技、岱美股份等。（3）海外其他供应链的机会：苹

果、谷歌、OpenAI、Figure 等都陆续迈入 0-1，建议关注兆威机电、银轮股份、汉威科技以及电子链标的相关机会。

（4）国内本体和应用垂类机会：宇树、智元、乐聚、银河通用等陆续上市，关注供应链亿嘉和、翔楼新材、东方精

工、均胜电子、天奇股份、咸亨国际、上纬新材等。（5）围绕长期确定性，布局“优质格局”的标的：建议关注绿的

谐波、奥比中光、英诺赛科等。 

 

三、风险提示 

（1）行业竞争加剧风险： 人形机器人本体、基础模型及核心零部件参与者持续增加，若产品同质化及价格竞争加剧，
可能影响相关企业盈利能力及商业化进程。 

（2）量产及订单交付不及预期风险： 当前多家企业进入产线建设及规模交付阶段，若良率提升、供应链配套、客户
验收或订单转化进度不及预期，可能导致实际出货及收入确认低于预期。 

（3）模型泛化及场景落地不及预期风险： 当前具身模型持续提升跨任务、跨本体及复杂环境适应能力，但公开测试
及单项演示与真实场景长期稳定运行仍存在差异，模型实际泛化能力及商业场景落地进度可能不及预期。 
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（4）技术路线快速迭代风险： 执行器、灵巧手、传感器、模型架构及算力平台等技术路线仍处于快速迭代阶段，若
技术方案发生明显切换，可能导致既有研发投入、产品方案及产线建设面临调整风险。 
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行业投资评级的说明： 

买入：预期未来 3－6个月内该行业上涨幅度超过大盘在 15%以上； 

增持：预期未来 3－6个月内该行业上涨幅度超过大盘在 5%－15%； 

中性：预期未来 3－6个月内该行业变动幅度相对大盘在 -5%－5%； 

减持：预期未来 3－6个月内该行业下跌幅度超过大盘在 5%以上。 
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