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Tesla 弗里蒙特工厂开启生产，OpenAI 入局人形机器人 
核心观点 

机器人：景气度加速向上，Tesla 弗里蒙特工厂 Optimus 产线开启生产，OpenAI 确认自研人形机器人。  

本体研发与量产准备同步推进，科技巨头加快入局。字节跳动招聘机器人本体、仿真及数据工程师，OpenAI 确认研发

人形机器人，三星计划于 CES 2027 展示消费级机器人；特斯拉确认 Optimus 已在弗里蒙特工厂启动早期生产，并提

出 2027 年底向外部客户交付的目标，头部企业正加快从技术研发向生产体系建设延伸。 

政策标准与产业配套持续完善。10 月 20 日，2026 物理 AI 与世界模型大会在南京开幕，《人工智能 世界模型》国家

标准预研启动；具身智能国际应用训练场正式开幕，具身智能应用及安全伦理联盟成立，行业在标准制定、模型训练、

场景测试及安全治理等方面持续推进。 

工业场景持续拓展，真实作业与数据积累同步推进。乐聚机器人与比亚迪联合发布汽车零部件上料解决方案，15 台人

形机器人已在产线常态化运行，单月采集 4 万条作业数据；常德发布两批具身智能数采场景资源清单，合计 1658 个

场景，上海提出到 2028 年培育 500 家以上先进级智能工厂，工业应用与数据供给同步扩展。 

数据与模型研发向工具链和系统协同延伸。Dream Labs 完成 9 亿美元种子轮融资，英伟达推出 Isaac Lab 3.0 及

Isaac OS 工具，天奇股份积累近 2.5 万小时多模态数据；智元机器人集中发布七项产品与技术成果，宇树科技展示搭

载 GPT-6 的机器人相关视频，数据采集、仿真训练、模型开发与本体结合成为重要发展方向。 

资本持续投入，机器人企业加快技术与产能布局。星尘智能完成 10 亿元规模新一轮融资，云深处科技完成数亿元 B+

轮融资，法奥机器人连续完成 C+轮及 D轮融资、累计近 10 亿元；伊梦动力、擎载智能、Enact Intelligence 及星忆

智能等企业也相继获得融资，资金覆盖本体研发、力控双臂、关节模组及模型与感知执行等环节。 

核心零部件从技术研发向量产与客户合作延伸。金常勃太仓具身智能机器人数据工厂启用，关节模组相关零部件投入

量产；宇树科技展示五指灵巧手 Dex5-S，国达通宝与伽利略达成战略合作，共同开发机器人智能感知系统，触觉感知、

精密传动与关节执行仍是核心技术布局重点。 

投资建议 
26 年是人形机器人 0-1 跨越的重要节点，随着国内外供应链排产提升，国产链头部本体、海外特斯拉等出货量规模有

望从数千台跨越到数万台，应用场景主要来自于文娱商演、科研教育、数据采集、导览导购等。由于行业的卡点在数

据和算法，全球本体有望迈入数据飞轮竞赛，重点关注五大方向：(1)特斯拉链的收敛:围绕确定性和空间，重点关注:

拓普集团、三花智控等。(2)技术迭代与收敛:看好电驱动新技术(谐波磁场电机、GaN)、灵巧手(电子手套、新型基材)、

新材料(peek)、高端轴承等相关标的。(3)海外其他供应链的机会:苹果、谷歌、OpenAI、Figure 等都陆续迈入 0-1，

重点关注银轮股份以及电子链标的相关机会。(4)国内本体和应用垂类机会:宇树、智元、乐聚、银河通用等陆续上市，

关注供应链以及本体标的。(5)围绕长期确定性，布局“优质格局”的标的:重点关注绿的谐波、奥比中光等。 

风险提示 
(1)机器人量产及订单交付不及预期 (2)商业化场景落地不及预期 (3)数据质量及模型泛化能力不及预期 (4)核心零

部件研发及量产进度不及预期 (5)行业竞争加剧及产品价格下降风险 
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一、机器人 

行业景气度：加速向上，Tesla 弗里蒙特工厂 Optimus 产线开启生产，OpenAI 确认自研人形机器人。 

（1）政策标准与应用场景持续完善。10 月 20 日，2026 物理 AI 与世界模型大会在南京开幕，《人工智能 世界模型》
国家标准预研启动；具身智能国际应用训练场正式开幕，具身智能应用及安全伦理联盟成立，行业标准、训练设施与
安全治理同步推进。 

（2）科技巨头加码本体研发，量产与场景拓展并行。字节跳动招聘机器人本体及数据工程师，OpenAI 确认研发人形
机器人，特斯拉推进德国工厂 Optimus 生产准备并提出 2027 年底向外部客户交付的目标；国内企业向安防巡逻等细
分场景拓展，消费级机器人也成为海外厂商布局方向。 

（3）数据模型与核心零部件加快迭代。Dream Labs 完成 9亿美元种子轮融资，英伟达推出 Isaac Lab 3.0 及 Isaac 
OS 工具，天奇股份积累近 2.5 万小时多模态数据；与此同时，机器人数据工厂启用并投入关节模组相关零部件生产，
宇树科技展示五指灵巧手 Dex5-S，融资与研发持续向灵巧手、关节模组及感知执行等关键环节集中。 

1.1 行业动态 

事件: 

（1）10 月 20 日，2026 物理 AI 与世界模型大会在南京开幕。现场宣读全国信标委具身智能工作组成立公告，《人工
智能世界模型》国家标准预研工作同步启动，“物理 AI 与世界模型”产业联盟揭牌成立。 

（2）10 月 21 日，上海市国资委赴上海电气国家人工智能应用中试基地调研并召开座谈会，提出要加快在具身智能领
域的创新突破，加强高质量工业语料建设，为产品迭代提供支撑。 

（3）10 月 22 日，2026 世界物理 AI大会暨宇树合作伙伴生态大会在杭州举行。 

（4）10 月 23 日，2026 全球开发者先锋大会暨国际具身智能技能大赛在上海张江科学会堂开幕，赛事将持续至 10 月
25 日。 

（5）10 月 23 日，人民网报道，具身智能应用及安全伦理联盟已于 10月 22 日在北京成立。 

点评：本周行业进展集中在世界模型标准建设、真实场景应用和安全治理三个方面。南京启动《人工智能世界模型》
国家标准预研并成立具身智能工作组，产业技术规范建设开始推进；上海通过国际具身智能技能大赛设置汽车上下料、
精密堆垛、能源巡检等实景赛道，让机器人在具体任务中展示作业能力；与此同时，具身智能应用及安全伦理联盟成
立，行业治理体系也在逐步建立。整体来看，产业推进已不再局限于模型和本体研发，而是开始同步建设技术标准、
场景验证和安全治理体系，为机器人从技术研发走向规模化应用提供支撑。 

图表1：本周行业重大事件梳理 

文件/活动/机构 时间 具体内容 

国际具身智能技能

大赛 
10 月 23 日 

本次大会以国际具身智能技能大赛为核心载体，按照“一场大赛、一场开

幕式、N 场工作坊”组织实施，主题「具身进实景，劳动最光荣」。依托 9

大赛道、23 个赛项，计划汇聚竞赛队伍 200 余支、机器人本体企业 300 余

家，打造实景实训空间，组建创新应用联合体，攻关实用化作业技能。 

具身智能应用及安

全伦理联盟 
10 月 22 日 

联盟主要聚焦应用的安全伦理，重点打造四个平台：安全治理的实践平台，

开展安全伦理框架研究，推动物理技术安全、数据隐私保护、行为规范、责

任认定等行业标准和国家标准制定，建设安全评测的验证体系；标准规则

制定的引领平台，推进语料采集、标注、交换、应用全链条标准体系建设；

产业协同的枢纽平台，建立常态化政产学研用沟通机制，让需求、供给、政

策及时互通；人才培养的支撑平台，联合培养具身智能复合型人才，为产业

发展持续输送高质量人才。 

2026世界物理AI大

会暨宇树合作伙伴

生态大会 

10 月 22 日 

该赛事每年投入数千万元人民币奖金，面向全球团队与个人开放，设置任

意移动、田径、格斗、灵巧操作、生产、体育赛事、多模态交互、康养八大

赛道，旨在凝聚全球创新力量，推动物理 AI 技术边界持续突破。 
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文件/活动/机构 时间 具体内容 

2026物理AI与世界

模型大会 
10 月 20 日 

现场宣读全国信标委具身智能工作组成立公告，《人工智能世界模型》国家

标准预研工作同步启动，“物理 AI与世界模型”产业联盟揭牌成立。 

上海电气国家人工

智能应用中试基地

调研 

10 月 20 日 

上海市国资委赴上海电气国家人工智能应用中试基地调研并召开座谈会，

提出要加快在具身智能领域的创新突破，加强高质量工业语料建设，为产

品迭代提供支撑。 

来源：国际具身智能技能大赛官网、人民网、IT 之家、上海市国资委官网、国金证券研究所 

1.2 本体 

事件: 

（1）字节跳动具身布局走向全栈化，相关招聘引发关注。其官方招聘页面列有机器人本体结构工程师（Seed 
Robotics）、机器人仿真工程师及具身智能数据开发工程师等岗位，涉及本体结构设计、物理仿真与机器人数据处理
等环节。 

（2）OpenAI 确认将亲自研发人形机器人。CEO 萨姆·奥尔特曼表示，公司将进入人形机器人领域，并预计 2027 年有
望展示具有吸引力的机器人演示成果。 

（3）10 月 20 日，三星电子正瞄准明年 1月在美国拉斯维加斯举行的"消费电子展(CES)2027"，研发"24 小时工作的
机器人"。 

（4）10 月 21 日，特斯拉三季度财报电话会上，马斯克确认 Optimus 已在美国弗里蒙特工厂启动早期生产，并给出
2027 年底向外部客户交付的目标。 

（5）10 月 21 日，宇树科技发布新款人形机器人“H2-X 功夫传奇守护” ，侧重于安放场景。  

点评：本周本体端动态主要集中在科技巨头入局、海外量产准备及应用场景拓展。字节跳动招聘机器人本体、仿真及
数据工程师，OpenAI 确认研发人形机器人，反映出头部科技公司正加大对机器人硬件及软硬件协同的投入；特斯拉推
进美国工厂 Optimus 产线准备，并提出 2027 年向海外客户交付的目标，三星也计划在 CES 2027 展示消费级机器人。
与此同时，宇树科技推出面向安防巡逻场景的新款人形机器人，应用方向进一步细化。整体来看，头部企业正从技术
研发向制造体系建设和具体场景拓展。 

图表2：本周本体公司边际变化汇总 

公司/主体 商业化进展 融资与战略布局 产品边际突破 

字节跳动 

 多个平台数据显示，字节跳动
Seed 团队本月更新了一批面向
机器人业务的招聘岗位，范围
从算法、仿真延伸到了数据采
集与机器人本体硬件，进一步
加快具身布局走向全栈化的流
程。 

 

OpenAI 

 人工智能企业OpenAI正布局人
形机器人研发赛道，企业首席
执行官山姆·奥特曼对外披露相
关项目进展，项目将把机器人
智能系统研发作为核心攻关方
向。按照奥特曼的预判，OpenAI
有望在2027年推出效果亮眼的
演示样机，但人形机器人真正
走向公开实际应用，还需要数
年时间。 

 

宇树科技 

  宇树科技发布新款人形机器
人“H2-X 功夫传奇 守护”。
官方发布的视频显示，该机器
人最长续航时间可达约 8 小
时，可以徒手抬起汽车、从 4
米高空平稳落地、一脚踢凹车
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公司/主体 商业化进展 融资与战略布局 产品边际突破 

门。 

Tesla 

10 月 21 日，特斯拉在 2026 年
第三季度财报电话会上披露，
Optimus 人形机器人已在美国
弗里蒙特工厂启动早期生产，
公司称当前产线制造的机器
人已达到量产级产品质量，现
有制造流程适用于商业化产
品。不过，机器人本体设计仍
在持续调整，安全性、可靠性、
耐久性及灵巧手制造仍是当
前重点攻关环节。马斯克表
示，特斯拉预计于 2027 年底
开始向外部企业客户交付
Optimus；弗里蒙特工厂产线
的目标产能为每周 2万台。 

  

三星 

  据电子业界 19 日消息，统管
三 星 电 子 机 器 人 业 务 的
RX(Robotics eXperience)业
务推进室正在首尔牛眠洞首
尔R&D园区验证可在产业现场
24 小时运转的机器人性能。这
款机器人在执行搬运货物等
制造、物流现场重复作业的同
时，也在学习周边环境和作业
方式。 

来源：AI智件公众号、财联社、机器人前瞻公众号、BusinessInsider、韩国中央报、国金证券研究所 

1.2.1 宇树发布 H2-X 人形机器人：续航 8小时，可徒手抬车、高空落地，瞄准应急救援与安防场景 

机器人前瞻 10 月 21 日报道，宇树科技发布新款人形机器人“H2-X 功夫传奇 守护”。官方发布的视频显示，该机器人
最长续航时间可达约 8小时，可以徒手抬起汽车、从 4米高空平稳落地、一脚踢凹车门。该机器人续航达 8小时，同
时支持高强度爆发动作，这也进一步打破了行业的固有认知，高动态人形机器人不一定是耗电巨兽。 

图表3：H2-X 机器人安防实景模拟演练 

 

来源：宇树科技、国金证券研究所 

本次新发售的产品 H2-X 并非宇树独立于现有产品线之外的全新平台，而是基于 H2打造的衍生机型。宇树目前已布局
H、G、R三大系列，覆盖不同尺寸和应用方向。H系列以全尺寸人形机器人为主，代表产品包括 H1、H1-2 和 H2，侧重
动态运动与全身协调控制。 
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1.2.2 特斯拉 Q3 业绩会确认 Optimus 生产目标, Optimus Academy 规划万台机器人部署学习 

10 月 21 日，特斯拉在 2026 年第三季度财报电话会上披露，Optimus 人形机器人已在美国弗里蒙特工厂启动早期生
产，公司称当前产线制造的机器人已达到量产级产品质量，现有制造流程适用于商业化产品。不过，机器人本体设计
仍在持续调整，安全性、可靠性、耐久性及灵巧手制造仍是当前重点攻关环节。马斯克表示，特斯拉预计于 2027 年
底开始向外部企业客户交付 Optimus；弗里蒙特工厂产线的目标产能为每周 2万台。 

图表4：Optimus 场景应用演示 

 

来源：特斯拉、国金证券研究所 

模型方面，特斯拉计划通过机器人自主练习构建具身数据闭环。特斯拉正在筹建 Optimus Academy，计划部署约 1万
—2 万台机器人进行任务练习并生成训练数据，再将采集到的数据用于改进机器人 AI 模型。马斯克将这一过程描述
为通过机器人自身练习逐步学习技能，重点解决从预设动作执行向开放任务自主完成的能力提升问题。 

硬件方面，灵巧手迭代与本地算力升级是后续重点。当前机器人仍有部分设计需要调整，其中灵巧手的制造难度较高，
需要同时满足精细操作、传感器保护及长期重复使用要求。算力方面，马斯克计划于 2027 年 4 月左右将自研 AI5 芯
片集成至 Optimus，预计其算力较 AI4 提升约一个数量级，以支持机器人智能能力升级。产能建设方面，弗里蒙特产
线规划的长期年产能为 100 万台；德州超级工厂产线仍在建设中，设计了更大规模的远期产能目标。 

1.3 数据和模型 

事件： 

（1）10 月 19 日，机器人 AI 公司 Dream Labs 宣布完成 9000 万美元种子轮融资，由 B Capital 领投、Kindred 
Ventures 参与，并推出机器人基础模型 Dream-1 及公开 API 服务 Dream API。 

（2）10 月 21 日，英伟达在 GTC Berlin 上宣布扩展 Isaac 开放机器人开发平台，推出 Isaac Lab 3.0、Isaac OS 等
工具。 

（3）10 月 21 日，根据披露，天奇股份已积累近 2 万小时多模态数据，并依托汽车装备业务经验建设采集与实训中
心，通过复刻工业环境开展垂类模型开发和机器人训练。 

（4）10 月 21 日，智元宣布自 10 月 22 日起连续七个工作日发布七项成果，覆盖数据集、作业平台、机器人本体、
Agent 框架、仿真平台、基座大模型及群体经验学习范式。 

（5）10 月 22 日，在 2026 世界物理 AI 大会暨宇树合作伙伴生态大会上，宇树科技创始人王兴兴展示了机器人搭载
GPT-6 进行绘画、下五子棋的视频。 

点评：本周数据与模型端的进展主要集中在基础模型研发、开发工具链完善及真实场景数据积累。Dream Labs 完成 9
亿美元种子轮融资，反映出资本对机器人基础模型及 API 服务的持续投入；英伟达推出 Isaac Lab 3.0 与 Isaac OS
工具，进一步完善机器人开发和仿真训练工具链。国内方面，天奇股份积累近 2.5 万小时多模态数据，并结合汽车装
备业务经验开展实训；智元机器人将数据、作业平台、机器人本体及 Agent 模型等产品整合布局，宇树科技则展示大
模型与机器人本体结合的应用。 

图表5：本周数据及模型进展汇总 

主体/模型 商业化进展 融资与战略布局 产品边际突破 

Dream-1 
 10 月 19 日,公司完成 9000 万

美元种子轮融资并推出 Dream 
API。 Dream Labs 以跨本体机
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主体/模型 商业化进展 融资与战略布局 产品边际突破 

器人基础模型为核心，已与 20
余家硬件合作伙伴合作，并提
供模型 API、微调服务和在线机
器人测试入口。公司希望通过
统一模型服务降低不同机器人
厂商开发智能控制能力的门
槛。 

Nvidia 

  10 月 21 日, 英伟达宣布新增
数据集、仿真资产及机器人训
练工作流。 英伟达扩展 Isaac
平台，提供 Human 1M Dataset、
2000多项仿真资产、Isaac Lab 
3.0 及 Isaac OS，并推出结合
强化学习、灵巧操作训练和合
成数据生成的开源工作流，进
一步打通数据准备、仿真训练、
模型优化与机器人部署环节。 

天奇股份 

10 月 21 日,根据信息披露,天
奇股份近2万小时多模态数据
与工业项目交付相结合。 公
司依托汽车装备业务积累复
刻工业场景，开展垂类模型开
发和机器人实训；上半年部分
汽车物流应用项目已验收，其
他客户项目完成交付或技术
验证。另外, 针对工业数据碎
片化、复用难的问题，天奇股
份自研 DataMatrix™数据采
集管理系统，打通采集、清洗、
质检和资产交付流程，把原始
采集素材转化为标准化、可复
用的数据资产。 

  

智元 AI WAVE 

 10 月 21 日, 智元启动覆盖数
据、模型、仿真及作业系统的全
栈成果发布计划。 公司宣布连
续七个工作日发布七项成果，
并计划安排 6台 G2机器人进入
便利店进行 24小时作业直播。
此次布局强调数据、Agent、基
座模型与机器人本体协同。 

 

宇树科技 / GPT-6 

  10 月 22 日，宇树展示机器人
利用 GPT-6 完成绘画相关操
作，包括识别调色盘、切换颜
料和清洗画笔。据公司介绍，
未针对相关任务进行额外模型
训练。该展示体现了通用模型
向物理任务规划延伸的可能
性。 

来源：BusinessWire、Nvidia、21 世纪经济报、中国证券网、财联社、国金证券研究所 

1.3.1 Nvidia 完善数据、仿真与训练工具链，降低机器人模型开发门槛 

10 月 21 日，英伟达宣布扩展 Isaac 机器人开发平台，推出 Isaac Lab 3.0、Isaac OS 等工具，并提供包含 2,000 多
项仿真资产的 SimReady Central Library，以及 Human 1M Dataset。后者包含多样化的人类活动数据、同步的三视
角视频和三维手部追踪信息，可用于机器人操作技能学习与模型训练。同时，英伟达发布三套开源参考工作流，支持
开发者利用强化学习优化 GR00T 模型、训练灵巧操作技能，并结合 Cosmos 世界模型开展合成数据生成及后训练，进
一步打通从数据准备、仿真训练到模型优化的开发流程。 
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图表6：Isaac 3.0 架构中的 SONIC 全身控制器可在不同的物理引擎上运行 

 

来源：Nvidia、国金证券研究所 

人形机器人训练不仅依赖真实场景中的操作数据，还需要通过仿真环境扩充任务类型，并利用强化学习持续优化动作
表现。英伟达此次更新将人类动作数据、仿真资产、机器人基础模型及训练工作流纳入统一开发体系，有助于降低开
发者构建训练环境和组织模型训练的成本。 

1.4 核心零部件 

事件： 

（1）10 月 20 日，舍弗勒太仓具身智能机器人数智工厂启用，关节模组相关零部件投入量产。 

（2）10 月 20 日，伊塔动力宣布完成超亿元种子轮及种子＋轮融资，聚焦力控双臂及关节模组。 

（3）10 月 21 日，图达通宣布与伽利略达成战略合作，联合开发机器人智能感知系统。 

（4）10 月 22 日，宇树科技在世界物理 AI 大会展示五指灵巧手 Dex5-S。 

（5）10 月 22 日，辉羲智能宣布完成 Pre-B＋轮及 B轮融资，年内累计股权融资超 25亿元。 

（6）10 月 22 日，Enact Intelligence 宣布完成 3000 万美元 Pre-seed 融资，研发机器人模型及感知执行器。 

（7）10 月 23 日，星忆智能完成数千万元种子轮及种子＋轮融资，并与凌云光旗下元客视界达成合作。 

点评：本周核心零部件端的进展主要集中在灵巧手、关节模组及机器人感知系统等方向。金常勃太仓具身智能机器人
数据工厂启用，关节模组相关零部件投入量产，产业配套开始向实际生产延伸；宇树科技展示五指灵巧手 Dex5-S，伊
梦动力完成超亿元融资，反映出灵巧手、力控双臂及关节模组仍是企业布局重点。同时，国达通宝与伽利略达成战略
合作，共同开发机器人智能感知系统，相关技术布局正从单一零部件向感知系统协同延伸。 

图表7：本周核心零部件及基础设施进展 

零部件公司 商业化进展 融资与战略布局 产品边际突破 

舍弗勒 

10 月 20 日，太仓具身智能机
器人数智工厂正式启用，集智
能装配、训练数采及数字孪生
于一体，直线与旋转执行器等
关节模组相关零部件投入量
产，推动核心部件规模化制
造。 

  

伊塔动力 

 10 月 20 日，宣布完成超亿元
种子轮及种子＋轮融资，投资
方包括经纬创投、银河通用、
傅利叶智能等。公司聚焦具身
硬件基础设施，研发柔顺力控
双臂与高性能关节模组。 
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零部件公司 商业化进展 融资与战略布局 产品边际突破 

图达通  

10 月 21 日，宣布与伽利略达成
战略合作，结合激光雷达空间
感知能力与机器人研发经验，
面向电力巡检、城市安防、末端
配送及应急救援等场景，联合
开发机器人智能感知系统。 

 

宇树科技   

10 月 22 日，在世界物理 AI 大
会展示最新款五指灵巧手
Dex5-S，与旗下四足及人形机
器人同步亮相。此次产品进展
体现其对机器人末端操作环
节的持续布局，具体性能提升
仍待进一步披露。 

辉羲智能  

10 月 22 日，宣布完成 Pre-B＋
轮及 B 轮融资，年内累计股权
融资超 25亿元，由北京市人工
智能产业投资基金领投。资金
将用于新一代具身智能大算力
芯片研发、规模化交付及生态
建设。 

 

Enact 
Intelligence 

 

10 月 22 日，宣布完成 3000 万
美元 Pre-seed 融资，投资者包
括杨立昆等。公司同步研发跨
本体机器人控制模型及执行
器，后者兼具动力输出与力、触
觉感知功能，探索软硬件协同
路径。 

 

星忆智能  

10 月 23 日消息，完成数千万元
种子轮及种子＋轮融资，并与
凌云光旗下元客视界达成合
作，整合 Ego 采集、多视点视
觉、光学动捕与自动化处理能
力，构建采集至训练数据交付
闭环。 

 

来源：舍弗勒官网、新京报、NE时代、证券时报、DoNews、SiliconANGEL、盖世具身智能、国金证券研究所 

风险提示 

(1)机器人量产及订单交付不及预期：当前头部厂商正由小批试制向规模量产过渡，若产线爬坡、良率提升、供应链
配套或订单交付进度低于预期，可能影响行业商业化节奏。 

(2)商业化场景落地不及预期：当前机器人应用仍以文旅、零售、清洁、物流等场景试点和初步规模部署为主，若实际
运行稳定性、人工替代效率或客户复购不及预期，可能影响后续场景复制。 

(3)数据质量及模型泛化能力不及预期：具身智能模型对真实场景数据规模、质量和多样性要求较高，若数据有效性
不足或模型在未见环境、长时序任务中的泛化能力提升较慢，可能限制机器人实际应用范围。 

(4)核心零部件研发及量产进度不及预期：灵巧手、关节模组、减速器、传感器等核心部件仍处于持续迭代和扩产阶
段，若性能、可靠性、成本或量产一致性未达到本体厂商要求，可能影响整机放量。 

(5)行业竞争加剧及产品价格下降风险：随着本体及零部件厂商加快新品发布和产能建设，减速器等环节扩产加速，
若价格下降快于成本优化速度，可能对相关企业盈利能力造成压力；同时板块估值波动加大，海外融资事项仍存在落
地不确定性。 
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行业投资评级的说明： 

买入：预期未来 3－6个月内该行业上涨幅度超过大盘在 15%以上； 

增持：预期未来 3－6个月内该行业上涨幅度超过大盘在 5%－15%； 

中性：预期未来 3－6个月内该行业变动幅度相对大盘在 -5%－5%； 

减持：预期未来 3－6个月内该行业下跌幅度超过大盘在 5%以上。 
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